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PATENTKRAV

1.

En anordning (1) for kutting av rar (T) fremstilt av et termoplastisk materiale i en
automatisk kuttemaskin, innbefattende:

- et verktay (4) for kutting av rar (T) fremstilt av termoplastisk materiale,

- en arm (3), som baerer nevnte kutteverktay (4); og er bevegelig i en
rotasjonsretning om en tapp (5) mellom en ikke-operativ konfigurasjon (P1),
hvor kutterverktayet (4) er lgsnet fra ragret (T), og en operativ konfigurasjon (P2)
hvor verktayet (4) er i inngrep med rgret (T) og utfgrer sin kutteoperasjon,

- en hevarm (6) som er bevegelig i rotasjonsretningen om tappen (5) mellom en
hvileposisjon (P3) og en aktiv posisjon (P4);

-en stgtteanordning (7), operativt forbundet med hevarmen (6) for & bevege den
mellom hvileposisjonen (P3) og den aktive posisjonen (P4), hvilken
stgtteanordning (7) innbefatter en farste elektrisk aktuator (71) og et
stattelegeme (72) for den farste aktuatoren (71);

hvilken anordning (1) er karakterisert ved at den innbefatter en laseenhet (8)
operativt forbundet med armen (3) og at hevarmen (6) og er bevegelig mellom
en inngrepsposisjon (P5), ved hvilken armen (3) og hevarmen (6) er gjort
integrert med hverandre ved hjelp av en restriksjon definert av laseenheten (8),
og en fri posisjon (P6) ved hvilken armen (3) og hevarmen (6) er bevegelige i
forhold til hverandre og at den innbefatter frigjgringsinnretninger (9) konfigurert
til & bevege armen (3) fra den operative posisjonen (P2) til den ikke-operative

posisjonen (P1), nar laseenheten (8) er i den frie posisjonen (P6).

2.

Anordningen (1) i henhold til det foregaende krav, hvor laseenheten (8)
innbefatter et kontaktelement (81), forbundet pa en bevegelig mate med
hevarmen (6), bevegelig mellom en last posisjon (P7), hvor den er i inngrep
med armen (3) for a forhindre den frie rotasjonen til den ovennevnte hevarmen
(6), og en frigjort posisjon (P8), hvor den ikke er i inngrep med armen (3) for a

tillate den frie rotasjonen av armen (3) i forhold til den nevnte hevarmen (6).
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3.

Anordningen (1) i henhold til det foregaende krav, hvor laseenheten (8)
innbefatter en andre aktuator (82), operativt forbundet med kontaktelementet
(81) og er konfigurert til & beveg kontaktelementet (81) mellom den laste
posisjonen (P7) og den frigjort posisjonen (P8).

4.

Anordningen (1) i henhold til krav 2 eller 3, hvor laseenheten (8) innbefatter en
tilbakestillingsstang (83), forbundet med armen (3) og hevarmen (6) og er
forsynt med en slisse (84), og hvor armen (3) innbefatter en koblingstapp (3C)

som er glidbart innfart i slissen (84).

5.

Anordningen (1) i henhold til det foregaende krav, hvor laseenheten (8)
innbefatter en tredje aktuator (85) konfigurert i det minste til & bevege
tilbakestillingsstangen (83) og bevege koblingstappen (3C) fra en fgrste
posisjon (P9), hvor koblingsstangen (3C) kommer i kontakt med en farste ende
(84A) av slissen (84), til en andre posisjon (P10), hvor koblingstappen (3C)

kommer i kontakt med en andre ende (84B) av slissen (84).

6.

Anordningen (1) i henhold til hvilke som helst av de foregaende krav, hvor
frigjgringsinnretningen (9) innbefatter minst et koblingselement (91) forbundet
med hevarmen (6) og armen (3) og minst en energilagringsanordning (92).

7.

Anordningen (1) i henhold til hvilke som helst av de foregaende krav, hvor
energilagringsanordningen (92) er konfigurert til & holde en energi lagret nar
laseenheten (8) er i inngrepsposisjonen (P5) og frigjgre den lagrede energien

na laseenheten (8) er i den frie posisjonen (P6).

8.
Anordningen (1) i henhold til krav 6 eller 7, hvor koblingselementet (91)

innbefatter minst en stang (91A), roterbart koblet til armen (3) og glidbart
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forbundet med hevarmen (6) ved hjelp av en begrensningselement (93), og
hvor energilagringsanordningen (92) er en fjger (92A), plassert pa stangen (91A)

og virker mellom begrensningselementet (93) og en ende av stangen.

9.
Anordningen (1) i henhold til hvilke som helst av de foregaende krav og krav 3,
hvor laseenheten (8) innbefatter en sekundeer tilfarselsanordning (82A) for

tilfarsel av energi til den andre aktuatoren (82).

10.

Anordningen (1) i henhold til hvilke som helst av de foregaende krav,
innbefattende en roterende struktur (2) med en ringform, som baerer
stgtteanordningen (7) og er bevegelig i en roterasjonsretning om en farste

sentral rotasjonsakse (X1).

11.
Anordningen (1) i henhold til det foregaende krav, hvor koblingstappen (5)

mellom armen (3) og hevarmen (6) er integrert med den roterende strukturen

).

12.

Anordningen (1) i henhold til hvilke som helst av de foregaende krav, hvor den
forste elektriske aktuatoren (71) er en linjaeraktuator, hvilke farste elektriske
aktuator (71) innbefatter en elektriske motor og en ledemutter og skruesystem

for bevegelse av hevarmen (6).
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