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Patentkrav 

1. Autoinjektor (4) for administrering av et medikament, omfattende: 

- et hus (6); 

- en patronmottaker (300) innrettet for å motta en patron (700) omfattende en 

første stopper (708); 5 

- en patron (700) omfattende en første stopper (708), hvor patronen (700) er 

innrettet for å mottas i patronmottakeren (300); 

- en drivmodul (500) koblet for å bevege en stempelstang (400) mellom en 

tilbaketrukket stempelstangposisjon (1228) og en utkjørt stempelstangposisjon 

(1229) ved slutten av injeksjonen av medikamentet, hvor stempelstangen (400) 10 

er innrettet for å bevege den første stopperen (708); 

- en motstandssensor (34) innrettet for å tilveiebringe et motstandssignal som 

angir motstand mot bevegelse av stempelstangen (400); og 

- en prosesseringsenhet (20) koblet til drivmodulen (500) og til 

motstandssensoren (34), 15 

   hvor prosesseringsenheten (20) er innrettet for å: 

- styre drivmodulen (500) for å bevege stempelstangen (400) mot den utkjørte 

stempelstangposisjonen (1229) med en stempelstanghastighet; 

- bestemme stempelstangposisjonen; 

- motta motstandssignalet; og  20 

styre drivmodulen (500) for å justere bevegelse av stempelstangen (400) dersom 

motstandssignalet angir motstand mot bevegelse av stempelstangen (400) over 

en høy motstandsterskel, hvor den høye motstandsterskelen er basert på 

stempelstangposisjonen, og hvor det å justere bevegelsen av stempelstangen 

(400) omfatter å stanse bevegelsen av stempelstangen (400); 25 

karakterisert ved at 

den høye motstandsterskelen er en første høy motstandsterskel (1201) når 

stempelstangposisjonen er mellom den tilbaketrukne stempelstangposisjonen 

(1228) og en første stempelstangposisjon (1220), og den høye 

motstandsterskelen er en andre høy motstandsterskel (1202) når 30 

stempelstangposisjonen er mellom en andre stempelstangposisjon (1222) og 

den utkjørte stempelstangposisjonen, og hvor den andre den høye 
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motstandsterskelen (1202) er høyere enn den første høye motstandsterskelen 

(1201). 

  

2. Autoinjektor (4) ifølge krav 1, hvor den første høye motstandsterskelen (1201) er 

mellom 50-80 N, så som 50 N, 55 N, 60 N, 65 N, 70 N, 75 N eller 80 N. 5 

  

3. Autoinjektor (4) ifølge krav 2, hvor den første høye motstandsterskelen (1201) er 55 

N. 

  

4. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 3, hvor den andre høye 10 

motstandsterskelen (1202) er mellom 70-100 N, så som mellom 75-85 N, eller så som 

mellom 80-90 N eller så som 70 N, 75 N, 80 N, 85 N eller 90 N. 

  

5. Autoinjektor (4) ifølge krav 4, hvor den andre høye motstandsterskelen (1202) er 80 

N. 15 

  

6. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 5, hvor den høye 

motstandsterskelen er en tredje høy motstandsterskel (1204) når 

stempelstangposisjonen er mellom den første stempelstangposisjonen (1220) og den 

andre stempelstangposisjonen, den tredje høye motstandsterskelen er høyere enn den 20 

første høye motstandsterskelen (1201) og den tredje høye motstandsterskelen (1204) 

er lavere enn den andre høye motstandsterskelen (1202). 

  

7. Autoinjektor (4) ifølge krav 6, hvor den tredje høye motstandsterskelen (1204) øker 

etter hvert som stempelstangposisjonen beveges fra den første stempelstangposisjonen 25 

til den andre stempelstangposisjonen (1222). 

  

8. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 7, hvor avstanden mellom 

den utkjørte stempelstangposisjonen (1228) og den første stempelstangposisjonen 

(1220) er mellom 1-3 mm, så som 2 mm. 30 

  

9. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 8, hvor avstanden mellom 

den tilbaketrukne stempelstangposisjonen (1228) og den første stempelstangposisjonen 
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(1220) er mellom 0-60 mm. 

  

10. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 9, hvor avstanden mellom 

den tilbaketrukne stempelstangposisjonen (1228) og den første stempelstangposisjonen 

(1220) er mellom 50-60 mm, så som 55 mm, 56 mm eller 57 mm. 5 

  

11. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 10 omfattende en 

kodesensor (24) innrettet for å lese et patronkodetrekk (1000), hvor 

prosesseringsenheten (20) er koblet til kodesensoren (24), hvor prosesseringsenheten 

(20) er innrettet for å motta fra kodesensoren (24) et kodesignal som angir 10 

patronkodetrekket (1000), og hvor prosesseringsenheten (20) er innrettet for å 

bestemme den første stempelstangposisjonen (1220) og/eller den andre 

stempelstangposisjonen (1222) basert på kodesignalet. 

  

12. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 11, hvor 15 

motstandssensoren (34) er innrettet for å bestemme elektrisk strøm gjennom 

drivmodulen (500). 

  

13. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 12, hvor 

motstandssensoren (34) er innrettet for å måle trykk og/eller kraft som påføres på en 20 

fremre stempelstangende av stempelstangen (400). 

  

14. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 13 omfattende et 

tachometer innrettet for å tilveiebringe et tachometersignal som angir en telling av 

omdreininger av drivmodulen (500), hvor prosesseringsenheten (20) er koblet til 25 

tachometeret og hvor prosesseringsenheten (20) er innrettet for å motta 

tachometersignalet og bestemme stempelstangposisjonen basert på 

tachometersignalet. 

  

15. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 14, hvor det å justere 30 

bevegelsen av stempelstangen (400) videre omfatter å hindre bevegelse av 

stempelstangen (400) mot den tilbaketrukne stempelstangposisjonen (1228) under en 
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pausetid. 

  

16. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 15, hvor det å justere 

bevegelsen av stempelstangen (400) omfatter å bevege stempelstangen (400) til den 

tilbaketrukne stempelstangposisjonen. 5 

  

17. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 16, hvor det å justere 

bevegelsen av stempelstangen (400) omfatter å senke stempelstanghastigheten. 

  

18. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 17, hvor 10 

prosesseringsenheten (20) videre er innrettet for å styre drivmodulen (500) for å 

omjustere bevegelsen av stempelstangen (400) etter justering av bevegelsen av 

stempelstangen (400), dersom motstandssignalet angir motstand mot bevegelse av 

stempelstangen (400) under den høye motstandsterskelen. 

  15 

19. Autoinjektor (4) ifølge krav 18, hvor det å omjustere bevegelsen av stempelstangen 

(400) omfatter å øke stempelstanghastigheten. 

  

20. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 19, hvor 

stempelstanghastigheten er basert på stempelstangposisjonen. 20 

  

21. Autoinjektor (4) ifølge krav 20, hvor stempelstanghastigheten er en første 

stempelstanghastighet (1240) når stempelstangposisjonen er mellom den tilbaketrukne 

stempelstangposisjonen (1228) og en fjerde stempelstangposisjon (1224), og 

stempelstanghastigheten er en andre stempelstanghastighet når 25 

stempelstangposisjonen er mellom en femte stempelstangposisjon (1226) og den 

utkjørte stempelstangposisjonen (1229), og hvor den andre stempelstanghastigheten er 

lavere enn den første stempelstanghastigheten. 

  

22. Autoinjektor (4) ifølge krav 20, hvor stempelstanghastigheten er en første 30 

stempelstanghastighet når stempelstangposisjonen er mellom den tilbaketrukne 

stempelstangposisjonen (1228) og en fjerde stempelstangposisjon (1224), og 

stempelstanghastigheten er en andre stempelstanghastighet når 
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stempelstangposisjonen er mellom en femte stempelstangposisjon (1226) og den 

utkjørte stempelstangposisjonen (1229), og hvor den andre stempelstanghastigheten er 

høyere enn den første stempelstanghastigheten. 

  

23. Autoinjektor (4) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 22, hvor patronen (700) er 5 

en dobbeltkammerpatron (701). 
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