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PATENTKRAV

1. Prosjektil (100) som omfatter et fremre neseparti (N), et féringsrarparti
(M) som omfatter en aktiv ladning (1) anbrakt mellom nesepartiet (N) og et bakre

parti som omfatter et finneparti (9), idet nesepartiet (N) ogsé omfatter:

en sensor (4), en farste initieringsanordning (6) og assosiert minst én
impulsmotor (3), som initieres av sensoren (4) for & vippe prosjektilet (100), en
dyse (7), en styringscomputer (8), og ogsa en andre initieringsanordning (2)
tilgrensende og for & initiere den aktive ladningen (1) anbrakt i féringsraret (M),
karakterisert ved at prosjektilet (100) ogsa omfatter minst én gyro (5) for a initiere

den andre initieringsanordningen (2) og den aktive ladningsdelen (1) over et mal.

2. Prosjektilet (100) ifglge krav 1, hvori minst én impulsmotor (3) er drevet

av en pulverladning.

3. Prosjektilet ifglge et hvilket som helst av kravene 1 til 2, hvori sensoren

(4) er en hgydesensor.

4. Prosjektilet ifglge et hvilket som helst av kravene 1 til 3, hvori

impulsmotoren (3) er pyroteknisk.

5. Prosjektilet ifglge et hvilket som helst av kravene 1 til 4, hvori den aktive

ladningen (1) omfatter kuler.

6. Prosjektilet ifglge et hvilket som helst av kravene 1 til 5, hvori den aktive
ladningen (1) er anbrakt pa én side av féringsrarpartiet (M) av prosjektilet,
foretrukket pA samme side av prosjektilet som den hvor den minst ene dysen (7)

er anordnet i nesepatrtiet (N).

7. Prosjektilet (100) ifalge et hvilket som helst av kravene 1 til 6, hvori den
aktive ladningen (1) er konfigurert som en prosjektildannende, retningsbestemt
eksplosiv handling.

8. Prosjektilet (100) ifalge et hvilket som helst av kravene 1 til 7, hvori den
aktive ladningen (1) er forhandsfragmentert med kuler, kuber, heksagoner eller

plater laget av tungmetall eller stal.
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9. Fremgangsmate for & velge angrepsvinkel for et prosjektil (100) definert
ifalge et hvilket som helst av kravene 1 til 8 over et mal, idet fremgangsmaten

omfatter:

- a angi det farste vinkelsignalet til en gyro (5) til 0° ved en
5 forhandsbestemt avstand til malet, og et andre vinkelsignal til den gnskede

vinkelendringen over malet,
- a male avstanden til malet med en hgydesensor (4),

- a starte en valgt impulsmotor (3) i en definert hgyde, hvori prosjektilet

(100) roterer horisontalt i forbindelse med sin bane, og

10 - a initiere den aktive ladningen (1) nar gyroen (5) signaliserer den andre,
forhandsbestemte vinkelen.

10. Fremgangsmaten ifglge krav 9, hvori den andre vinkelen i forhold til den

farste vinkelen er valgbar.

11. Fremgangsmaten ifalge krav 10, hvori den aktive ladningen (1) initieres nar

15 gyroen (5) signaliserer en andre vinkel i forhold til den fgrste vinkelen pa ca. 90°.
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