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PATENTKRAV

1. Integrert baerelager, IJB, omfattende:

en aksel som strekker seg i en aksial retning;

et hus (20) gjennom hvilket akselen strekker seg 1 den aksiale retningen, huset (20)
omgir akselen i en radial retning;

en elektromagnetisk aktuator, EMA, anordnet inne i huset (20) og som omgir akselen i
den radiale retningen, EMA inkluderer rotorlamineringer (40) montert pd akselen og ytre
lamineringer (30) anordnet 1 huset, en radial EMA-klaring er lokalisert mellom
rotorlamineringene (40) og de ytre lamineringene (30); og

minst et forste fluidfilmbaerelager, JB, anordnet inne i huset (20) og som omgir akselen
1 den radiale retningen, det forste JB inkluderer en forste JB-hylse (80) montert til akselen
aksialt tilstatende rotorlamineringene (40) og en forste JB-foring (70) anordnet i huset (20), en
radial forste JB-klaring er lokalisert mellom den ferste JB-hylsen (80) og foringen (70);

hvori fluidrer (120) er definert gjennom huset (20) og konfigurert til 4 mate et fluid til
baerelageret og for & drenere fluidet fra huset (20);

karakterisert ved at

fluidet er en olje som er i stand til & stramme fritt mellom EMA- og de forste JB-
klaringene og inn i rommet til EMA, idet oljen holdes inne i huset (20) med forseglinger (50)

anordnet mellom huset (20) og akselen.

2. IJB ifelge krav 1, videre omfattende et andre JB anordnet inne i huset og som omgir
akselen 1 den radiale retningen, det andre JB inkluderer en andre JB-hylse montert til akselen
aksialt tilstatende en motstaende side av rotorlamineringene fra den forste JB-hylsen og en
andre JB-foring anordnet 1 huset, en radial andre JB-klaring er lokalisert mellom den andre JB-
hylsen og foringen; hvori oljererene konfigureres videre til & mate og drenere olje som deretter

fritt kan stromme mellom EMA- og de forste JB-klaringene.

3. 1JB ifelge krav 2, videre omfattende forste og andre holdehylser montert til rotoren

aksialt utover av henholdsvis det forste og det andre JB.

4. 1JB ifelge krav 3, videre omfattende forste og andre forseglinger montert pd rotoren,
den forste forseglingen er lokalisert aksialt mellom det forste JB og den forste holdehylsen, den

andre forseglingen er lokalisert aksialt mellom det andre JB og den andre holdehylsen, idet den
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forste og den andre forseglingen konfigureres til & forhindre olje fra & unnslippe mellom

akselen og huset.

5. 1JB ifelge krav 3, videre omfattende forste og andre festeadaptere som omgir
henholdsvis den ferste og den andre holdehylsen, idet den forste og den andre festeadapteren er

last pé plass av henholdsvis den forste og den andre festemutteren.

6. 1JB ifelge krav 1, hvori akselen inkluderer en skulder som strekker seg utover i den
radiale retningen, en side av rotorlamineringene motstadende den forste JB-hylsen er aksialt

tilstotende skulderen.

7. 1JB ifelge krav 6, videre omfattende en klemme montert til akselen aksialt tilstatende

en side av den forste JB-hylsen motstaende rotorlamineringene.

8. 1JB ifelge krav 6, videre omfattende en holderhylse montert pé akselen, idet
holderhylsen er lokalisert radialt mellom akselen og den forste JB-hylsen og aksialt tilstetende

den samme siden av rotorlamineringene som den forste JB-hylsen.

9. 1JB ifelge krav 8, videre omfattende en lasemutter forbundet med holderhylsen aksialt

tilstatende en side av den forste JB-hylsen motstdende rotorlamineringene.

10. IJB ifelge krav 1, videre omfattende en kontroller 1 signalkommunikasjon med EMA og
konfigurert til 4 tilfore strom til denne for & betjene EMA ved & kontrollere en magnetisk kraft

generert derved.

11. 1JB ifelge krav 10, hvori kontrolleren konfigureres til & betjene EMA for & bare
lagerbelastning i tillegg til JB under minst noen akselforhold, slik at EMA fungerer som et
aktivt magnetisk lager (AMB).

12. 1JB ifelge krav 11, hvori kontrolleren konfigureres til & motta tilbakekopling av
eksterne krefter pafort pa akselen under forskjellige tilstander derav og justere den magnetiske

kraften som respons pa dette.
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13.  1JBifelge krav 12, hvori kontrolleren konfigureres til & kontrollere den magnetiske
kraften generert av AMB slik at belastningen som berer det forste JB ikke forstyrres under de

fleste omstendigheter.

14.  1JB ifelge krav 13, hvori kontrolleren konfigureres til & kontrollere den magnetiske
kraften generert av AMB slik at den tilveiebringer variabel og kontrollerbar stivhet og
demping.

15.  1JB ifelge krav 13, hvori kontrolleren konfigureres til & kontrollere den magnetiske

kraften generert av AMB slik at den kompenserer for ustabilitet fra JB.

16.  1JB ifelge krav 13, hvori kontrolleren konfigureres til & kontrollere den magnetiske

kraften generert av AMB slik at den kompenserer for akselubalanse.

17.  1JB ifelge krav 13, hvori kontrolleren konfigureres til & kontrollere den magnetiske

kraften generert av AMB slik at den kompenserer for forstyrrelser som virker pa akselen.

18. IJB ifelge krav 1, hvori EMA konfigureres til & tilveiebringe passiv demping.

19.  Fremgangsmate for a stotte en aksel for rotasjonsbevegelse, fremgangsmaten
omfattende:

a stette radiale belastninger med minst et forste fluidfilmbarelager, JB, anordnet rundt
akselen;

a kontrollere et aktivt magnetisk lager, AMB, lokalisert aksialt tilstatende det forste JB
pa akselen, for & hjelpe JB-lageret med & bare radiale belastninger under minst noen
omstendigheter; og

a tilveiebringe et felles hus for & omgi det forste JB og AMB,

karakterisert ved at

fluidet til det forste JB er en olje som er i stand til & stromme fritt mellom AMB- og de
forste JB-klaringene og inn i rommet til AMB, og

forseglinger er tilveiebrakt for & forsegle mellom huset og akselen.
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