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Patentkrav 

 

1. Autoinjektor (4) for administrering av et medikament, der autoinjektoren 

omfatter: 

et hus (6); 5 

en patronmottaker (300) konfigurert til å motta en patron (700) omfattende en 

første stopper (708), og et patronkammer (702) inneholdende medikamentet, der 

patronkammeret (702) har et første patronunderkammer (704) inneholdende en 

første medikamentbestanddel (792) av medikamentet og et andre 

patronunderkammer (706) inneholdende en andre medikamentbestanddel (794) 10 

av medikamentet; 

(iii) en stempelstang (400); 

en drivmodul (500) koblet for å bevege stempelstangen (400) mellom en 

tilbaketrukket stempelstangposisjon og en utstrakt stempelstangposisjon, der 

stempelstangen (400) er konfigurert til å bevege den første stopperen (708); 15 

en temperatursensor (32) konfigurert til å tilveiebringe et temperatursignal som 

angir temperaturen til medikamentet i kassetten (700) når den mottas i 

kassettmottakeren (300); 

en behandlingsenhet (20) koblet til temperatursensoren (32) og drivmodulen 

(500); 20 

der behandlingsenheten (20) er konfigurert til: 

- å motta temperatursignalet; 

- å styre drivmodulen (500) for å bevege stempelstangen (400) fra en første 

stempelstangposisjon til en blandingsstempelstangposisjon med en 

blandingsstempelstanghastighet, hvori blandingsstempelstangposisjonen er valgt 25 

for å posisjonere den første stopperen (708) i en posisjon hvori den første 

medikamentbestanddelen (792) blandes med den andre 

medikamentbestanddelen (794), og hvori bevegelsen fra den første 

stempelstangposisjonen til blandingsstempelstangposisjonen er basert på 

temperatursignalet; 30 

- å styre drivmodulen (500) for å bevege stempelstangen (400) fra 

blandingsstempelstangposisjonen til en andre stempelstangposisjon etter at en 
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rekonstitusjonstid har gått siden fullført bevegelse av stempelstangen (400) til 

blandingsstempelstangstillingen, 

hvori den første stempelstangposisjonen er en 

forhåndsblandingsstempelstangposisjon, og 

forhåndsblandingsstempelstangposisjonen er valgt for å posisjonere den første 5 

stopperen (708) i en posisjon hvori fluidkommunikasjon mellom det første 

patronunderkammeret (704) og det andre patronunderkammeret (706) ennå ikke 

er etablert, og 

hvori den andre stempelstangposisjonen er en primær stempelstangposisjon, og 

den primære stempelstangposisjonen er valgt for å posisjonere den første 10 

stopperen (708) i en posisjon hvori luft i patronkammeret (702) reduseres til en 

mengde som er egnet til injeksjon. 

  

2. Autoinjektor (4) ifølge krav 1, hvori rekonstitueringstiden er basert på 

temperatursignalet. 15 

  

3. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av de foregående kravene, hvori den 

første stempelstangposisjonen og/eller blandingsstempelstangposisjonen er 

basert på temperatursignalet. 

  20 

4. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av de foregående kravene, hvori 

blandingsstempelstanghastigheten er basert på temperatursignalet. 

  

5. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av de foregående kravene, hvori 

patronmottakeren (300) er konfigurert til å motta en patronsammenstilling (600) 25 

omfattende patronen (700) og en patronkodefunksjon (1000), og der 

autoinjektoren (4) omfatter en kodesensor (24) konfigurert til å lese 

patronkodefunksjonen (1000), og hvori behandlingsenheten (20) er koblet til 

kodesensoren (24) og ytterligere konfigurert til å motta fra kodesensoren (24) et 

kodesignal som angir patronkodefunksjonen (1000), og hvori bevegelsen fra den 30 

første stempelstangposisjonen til blandingsstempelstangposisjonen er basert på 

kodesignalet. 
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6. Autoinjektor (4) ifølge krav 5, hvori rekonstitueringstiden er basert på 

kodesignalet. 

  

7. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 5-6, hvori den første 

stempelstangposisjonen og/eller blandingsstempelstangposisjonen er basert på 5 

kodesignalet. 

  

8. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 5-7, hvori 

blandingsstempelstanghastigheten er basert på kodesignalet. 

  10 

9. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av de foregående kravene, omfattende 

en orienteringssensor (22) konfigurert til å tilveiebringe et orienteringssignal som 

angir orienteringen til patronen (700) når den mottas i patronmottakeren (300), 

og hvori behandlingsenheten (20) er koblet til orienteringssensoren (22) og 

ytterligere konfigurert til å motta orienteringssignalet, og hvori bevegelsen fra den 15 

første stempelstangposisjonen til blandingsstempelstangposisjonen er basert på 

orienteringssignalet. 

  

10. Autoinjektor (4) ifølge krav 9, hvori rekonstitueringstiden er basert på 

orienteringssignalet. 20 

  

11. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 9-10, hvori 

blandingsstempelstanghastigheten er basert på orienteringssignalet. 

  

12. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av de foregående kravene, hvori 25 

behandlingsenheten (20) ytterligere er konfigurert til å bestemme en første 

bevegelsesparameter basert på kumulativ bevegelse av autoinjektoren (4). 

  

13. Autoinjektor (4) ifølge krav 12, hvori rekonstitueringstiden er basert på den 

første bevegelsesparameteren. 30 
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14. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 12-13, hvori 

blandingsstempelstanghastigheten er basert på den første 

bevegelsesparameteren. 

  

15. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 12-14, hvori den første 5 

bevegelsesparameteren angir antall inverteringer av autoinjektoren (4). 

  

16. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 12-15, hvori den første 

bevegelsesparameteren angir en bevegelsesfrekvens til autoinjektoren (4). 

  10 

17. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av de foregående kravene, hvori 

temperatursensoren (32) omfatter en infrarød sensor. 

  

18. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av de foregående kravene, ytterligere 

omfattende en temperaturstyringsenhet (36) konfigurert til å endre patronens 15 

temperatur når den mottas i patronmottakeren. 

  

19. Autoinjektor (4) ifølge krav 18, hvori temperaturstyringsenheten (36) er 

konfigurert til å øke patronens (700) temperatur. 

  20 

20. Autoinjektor (4) ifølge krav 19, hvori temperaturstyringsenheten (36) 

omfatter et resistivt varmeelement. 

  

21. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 19-20, hvori 

temperaturstyringsenheten (36) omfatter et dielektrisk varmeelement. 25 

  

22. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 18-21, hvori 

temperaturstyringsenheten (36) er konfigurert til å senke patronens (700) 

temperatur. 

  30 

23. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 18-22, hvori 

temperaturstyringsenheten (36) omfatter et termoelektrisk element, slik som et 

Peltier-element. 
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24. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 18-23, hvori 

temperaturstyringsenheten (36) omfatter et kontaktelement (42) konfigurert til å 

være i kontakt med patronen (700) når den mottas i patronmottakeren (300). 

  5 

25. Autoinjektor (4) ifølge hvilke som helst av kravene 18-24, hvori 

temperaturstyringsenheten (36) omfatter et spoleelement konfigurert til å omgi 

en hel omkrets til patronen (700) når den mottas i patronmottakeren (300). 

  

26. Fremgangsmåte for fremstilling av et medikament og klargjøring av en 10 

autoinjektor (4), der autoinjektoren (4) omfatter en patronmottaker (300) 

konfigurert til å motta en patron (700) omfattende en første stopper (708) og et 

patronkammer (702) inneholdende medikamentet, der patronkammeret (702) har 

et første patronunderkammer (704) inneholdende en første 

medikamentbestanddel (792) av medikamentet og et andre patronunderkammer 15 

(706) inneholdende en andre medikamentbestanddel (794) av medikamentet, en 

stempelstang (400) konfigurert til å bevege den første stopperen (708), og en 

temperatursensor (32), fremgangsmåten omfatter: 

- å motta temperatursignalet fra temperatursensoren (32) som angir 

temperaturen til medikamentet når patronen (700) mottas i patronmottakeren 20 

(300); 

- å bevege stempelstangen (400) fra en første stempelstangposisjon til en 

blandingsstempelstangposisjon med en blandingsstempelstanghastighet, hvori 

blandingsstempelstangposisjonen er valgt for å posisjonere den første stopperen 

(708) i en posisjon hvori den første medikamentbestanddelen (792) blandes med 25 

den andre medikamentbestanddelen (794), og hvori bevegelsen fra den første 

stempelstangposisjonen til blandingsstempelstangposisjonen er basert på 

temperatursignalet; 

- å bevege stempelstangen (400) fra blandingsstempelstangposisjonen til en 

andre stempelstangposisjon etter at en rekonstitueringstid har gått siden fullføring 30 

av stempelstangens (400) bevegelse til blandingsstempelstangposisjonen, 

hvori den andre stempelstangposisjonen er en primær stempelstangposisjon, der 

den primære stempelstangposisjonen er valgt for å posisjonere den første 
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stopperen i en posisjon hvori luft i patronkammeret reduseres til en mengde som 

er egnet for injeksjon. 
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