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Patentkrav

1. Lagersystem omfattende: 

et første sett med parallelle skinner eller spor (22a) som strekker seg i X-

retningen, og et andre sett med parallelle skinner eller spor (22b) som strekker seg i 5

en Y-retning på tvers av det første settet i et hovedsakelig horisontalt plan for å danne 

et gittermønster som omfatter en flerhet av gitterrom;

en flerhet av stabler (12) av containere (106) plassert under skinnene, og 

anordnet slik at hver stabel er plassert innenfor et fotavtrykk fra et enkelt gitterrom;

et mangfold av lasthåndteringsanordninger (100), hvor hver 10

lasthåndteringsanordning er konfigurert for å selektivt bevege seg lateralt i X- og Y-

retningene, over stablene på skinnene,

hver lasthåndteringsanordning (100) omfatter et containermottaksrom (120) 

plassert over skinnene, for å romme en container (106) fra stablene, og hver 

lasthåndteringsanordning (100) omfatter en løfteanordning anordnet for å løfte en 15

container (106) fra en stabel inn i containermottaksrommet (120);

karakterisert ved at

hver lasthåndteringsanordning (100) har et fotavtrykk som bare opptar et 

enkelt gitterrom i lagersystemet, slik at en lasthåndteringsanordning (100) som opptar 

et gitterrom ikke hindrer en annen lasthåndteringsanordning (100) som opptar eller 20

krysser det tilstøtende gitterrommet i X- og Y-retningen.

2. Lagersystem ifølge krav 1, hvor løfteanordningen omfatter en gripeanordning (110) 

konfigurert for å gripe en container (106) ovenfra.25

3. Lagersystem ifølge krav 2, hvor hver lasthåndteringsanordning (100) videre 

omfatter en løftemekanisme (104) konfigurert for å heve og senke gripeanordningen 

(110) relativt til containermottaksrommet (120).

30

4. Lagersystem ifølge hvilket som helst av de foregående krav, hvor hver 

lasthåndteringsanordning (100) omfatter en hjulsammenstilling omfattende et første 

sett med hjul (116) for inngrep med det første settet med skinner eller spor for å 

styre bevegelse av anordningen i X-retningen og et andre sett med hjul (118) for 

inngrep med det andre settet med skinner eller spor for å styre bevegelse av 35

anordningen i Y-retningen.
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5. Lagersystem ifølge krav 4, hvor hjulene er anordnet rundt en periferi av 

containermottaksrommet (120).

6. Lagersystem ifølge krav 4 eller krav 5, hvor hver lasthåndteringsinnretning (100) 

omfatter midler for selektiv tilkobling og frakobling av det første settet med hjul (116) 5

med det første settet med skinner og midler for selektiv tilkobling og frakobling av det 

andre settet med hjul (118) med det andre settet med skinner.

7. Lasthåndteringsanordning (100) for bruk som en av lasthåndteringsanordningene i 

kombinasjon med lagersystemet ifølge hvilket som helst av de foregående krav, hvor 10

lagersystemet omfatter et første sett med parallelle skinner eller spor (22a) som 

strekker seg i X-retningen, og et andre sett med parallelle skinner eller spor (22b) 

som strekker seg i en Y-retning på tvers av det første settet i et hovedsakelig 

horisontalt plan for å danne et gittermønster som omfatter en flerhet av gitterrom; en 

flerhet av stabler av containere (106) plassert under skinnene, og anordnet slik at 15

hver stabel er plassert innenfor et fotavtrykk fra et enkelt gitterrom;

der lasthåndteringsenheten (100) er konfigurert for å bevege seg lateralt i X- og Y-

retningen, over stablene på skinnene; der lasthåndteringsanordningen (100) omfatter 

et containermottaksrom (120), for å romme en container (106) fra stablene, og en 

løfteanordning anordnet for å løfte en container (106) fra en stabel inn i 20

containermottaksrommet (120), karakterisert ved at

lasthåndteringsanordningen (100) er dimensjonert slik at den bare opptar ett 

gitterrom av gittermønsteret til lagersystemet og hvor containermottaksrommet (120) 

er dimensjonert slik at det er plassert i et enkelt gitterrom.
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