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PATENTKRAV

1. Avstandsmålesystem (1) tilpasset montering på briller, brilleramme og/eller 

tilpasset til å festes til et individs hode, omfattende: 

en avstandsmålesensor (5) tilpasset og anordnet for å måle visningsavstander mellom 5

individets øyne og en eller flere objekter;

en minneenhet (7) tilpasset for å lagre de målte visningsavstandene i et sett av målte 

avstander;

en bevegelsessensor (20) tilpasset og anordnet for å måle bevegelser av individets 

hode, og en prosesseringsenhet (10) tilpasset for å bestemme en statistisk fordeling 10

av de målte visningsavstander fra settet av målte visningsavstander, og hvor 

prosesseringsenheten videre er tilpasset statistisk vekt, valg eller forkasting av de 

målte avstandene fra settet av målte avstander basert på de målte bevegelsene.

2. Avstandsmålesystem (1) ifølge krav 1, videre omfattende:15

en øyeovervåkningsenhet (15) tilpasset og anordnet for å detektere individets 

øyeretning i forhold til avstandsmålerens (5) seeretning, hvor prosesseringsenheten 

(10) videre er tilpasset statistisk vekt, valg eller forkasting av de målte avstander fra 

settet av målte visningsavstander basert på individets øyeretning i forhold til 

avstandsmålerens (5) seeretning.20

3. Avstandsmålesystem (1) ifølge krav 1 eller 2, hvor bevegelsessensoren (20) er et 

akselerometer, et gyroskop eller et magnetometer.

4. Avstandsmålesystem (1) ifølge et av kravene 1 til 3, videre omfattende:25

en omgivelseslyssensor (25) tilpasset og anordnet for å måle omgivelseslys, 

lysintensitet og/eller spektralt innhold i avstandsmålerens (5) seeretning, hvor 

prosesseringsenheten (10) videre er tilpasset statistisk vekt, valg eller forkasting av 

de målte avstander fra settet av målte avstander basert på det målte omgivelseslys, 

lysintensitet og/eller spektralt innhold.30

5. Avstandsmålesystem (1) ifølge hvilket som helst av kravene 1 til 4, videre 

omfattende:

et brukergrensesnitt (30) tilpasset for å motta brukerinndata, hvor 

prosesseringsenheten (10) videre er tilpasset vekt, velge eller forkaste de målte 35

visningsavstander fra settet av målte visningsavstander basert på brukerinndataene.
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6. Avstandsmålesystem (1) ifølge et hvilket som helst av kravene 1 til 5, hvor 

prosesseringsenheten (10) videre er tilpasset for å beregne en mål-refraksjon ved å 

anvende en statistisk metode på den statistiske fordelingen av de målte avstander.

7. Anvendelse av avstandsmålingssystemet (1) ifølge hvilket som helst av kravene 1 5

til 6 for valg og tilpasning av en refraksjonsløsning.

8. Avstandsmålemetode som omfatter trinnene: 

måling (S10) av visningsavstander, med en avstandsmålesensor (5) til et 

avstandsmålesystem (1), mellom øynene til et individ og ett eller flere objekter, hvori 10

avstandsmålesystemet (1) er tilpasset til å monteres på briller, brilleramme og/eller 

tilpasset til å festes til individets hode;

lagring (S7), på en minneenhet (7), av de målte visningsavstander i et sett av målte 

avstander;

måling (S20), ved hjelp av en bevegelsessensor (20) av avstandsmålesystemet (1), 15

bevegelser til individets hode;

statistisk vekting, valg eller forkasting (S21), av en prosesseringsenhet (10), av de 

målte visningsavstander fra settet av målte avstander basert på de målte bevegelser; 

og

bestemmelse (S11), av prosesseringsenheten (10) for avstandsmålesystemet (1), en 20

statistisk fordeling av de målte visningsavstander fra settet av målte 

visningsavstander.

9. Fremgangsmåte ifølge krav 8, videre omfattende: 

å detektere (S15), ved hjelp av en øyeovervåkningsenhet (15) av 25

avstandsmålesystemet (1), individets øyesynsretning i forhold til avstandsmålerens 

(5) seeretning; og

statistisk vekting, valg eller forkasting (S16), av prosessorenheten (10), av de målte 

visningsavstander fra settet av målte visningsavstander basert på motivets øyeretning 

i forhold til avstandsmålerens (5) seeretning.30

10. Fremgangsmåte ifølge hvilket som helst av kravene 8 til 9, videre omfattende: 

måling (S25), med en omgivelseslyssensor (25), omgivelseslys, lysintensitet og/eller 

spektralt innhold i avstandsmålerens (5) seeretning; og

statistisk vekting, valg eller forkasting (S26), av prosesseringsenheten (10), av de 35

målte visningsavstander fra settet av målte avstander basert på det målte 

omgivelseslys, lysintensitet og/eller spektralt innhold.
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11. Fremgangsmåte ifølge hvilket som helst av kravene 8 til 10, videre omfattende: 

mottak (S30), av et brukergrensesnitt (30) av avstandsmålesystemet (1), en 

brukerinndata; og

vekting, valg eller forkasting (S31), av prosesseringsenheten (10), av de målte5

visningsavstander fra settet av målte visningsavstander basert på brukerinndata.

12. Fremgangsmåte ifølge hvilket som helst av kravene 8 til 11, videre omfattende:

beregning (S35), av prosesseringsenheten (10), en målrefraksjon ved å anvende en 

statistisk metode til den statistiske fordelingen av de målte avstander.10

13. Fremgangsmåte ifølge hvilket som helst av kravene 8 til 12, hvor fremgangsmåten 

utføres før eller etter grå stær eller refraktiv kirurgi, eller før, under eller etter 

kontaktlinse eller brilletilpasning.

15
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