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Patentkrav

1.

Plattformstabiliseringssystem for isolering av en nyttelast fra
bevegelse pa en understgttende struktur, hvilket
plattformstabiliseringssystem innbefatter:

- en stgtteramme (102);

en plattform (104) for a bare en nyttelast, karakterisert ved at
plattformstabiliseringssystemet innbefatter:

et mangfold isolatorer (102, 420C, 420D, 420h) som hver strekker
seg direkte mellom stgtterammen (102) og plattformen (104);

idet hver isolator (120, 420C, 420D, 420h) tillater linjeer bevegelse av
plattformen (104) i forhold til stgtterammen (102) med tre
frinetsgrader;

hver isolator (120, 420C, 420D, 420h) tillater rotasjonsbevegelse av
plattformen (104) i forhold til statterammen (102) med tre
frinetsgrader;

mangfoldet av isolatorer (120, 420C, 420D, 420h) samvirker til &
danne en isoleringsrekke (124, 424, 424C, 424D, 424h) som
understgtter plattformen (104) direkte i stgtterammen (102);
isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) danner mellomrom
mellom plattformen (104) og stgtterammen (102);

isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) tillater begrenset
linjeer bevegelse av plattformen (104) i forhold til statterammen (102)
med tre frihetsgrader langs tre ortogonale plattformakser;
isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) tillater begrenset
rotasjonsbevegelse av plattformen (104) i forhold til statterammen
(102) med tre frinetsgrader om tre ortogonale plattformakser;
isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) er betydelig mer
bestandig mot linjeer bevegelse av plattformen (104) i forhold til
stgtterammen (102) enn mot rotasjonsbevegelse av plattformen (104)
i forhold til statterammen (102); og

plattformen (104) er ikke rotasjonsmessig begrenset av isolerings-
rekken (124, 424, 424C, 424D, 424h).

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 1, hvor isolerings-
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rekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) har en udempet naturlig
frekvens for linjeer bevegelse av plattformen (104) langs
plattformaksene som er minst to ganger en udempet naturlig frekvens

for rotasjonsbevegelse av plattformen (104) om plattformaksene.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 2, hvor den udempede
naturlige frekvensen for linjeer bevegelse av plattformen (104) langs
plattformaksene er minst tre ganger den udempede naturlige
frekvensen for rotasjonsbevegelse av plattformen (104) om

plattformaksene.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 3, hvor den udempede
naturlige frekvensen for linjeer bevegelse av plattformen (104) langs
plattformaksene er minst fem ganger den udempede naturlige
frekvensen for rotasjonsbevegelsen til plattformen (104) om
plattformaksene.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 3, hvor den udempede
naturlige frekvensen for linjeer bevegelse av plattformen (104) langs
plattformaksene er minst ti ganger den udempede naturlige
frekvensen for rotasjonsbevegelsen til plattformen (104) om

plattformaksene.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 1, hvor:

hver isolator (120, 420, 420C, 420D, 420h) innbefatter minst en
kompresjonsfjeer (120) med en respektiv fjeerakse (120A); og

for & danne isoleringsrekkene (124, 424, 424C, 424D, 424h):

er kompresjonsfjeerene (120) anordnet med deres respektive
fieerakser (120A) stralende utover i det vesentligste fra et fellespunkt i
plattformen (104);

det felles punktet er tyngdepunktet til massen av plattformen (104); og
kompresjonsfjeerene (120) er aksielt forspent for & danne en lav

sidefjeeringsrate.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 6, hvor
isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) innbefatter atte
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kompresjonsfjeerer (120) anordnet i det vesentligste ved hjgrner til en
tenkt kube og det felles punktet er massesenteret til den tenkte

kuben.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 6, hvor
isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) innbefatter minst en
rekke med fire kompresjonsfjeerer (120) anordnet i det vesentligste
ved hjgrner til et tenkt reguleert tetraeder og det felles punktet er
massesenteret til det tenkte reguleere tetraederet.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 6, hvor
isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) innbefatter seks
kompresjonsfjeerer (120) som straler ut fra et massesentrum til en
tenkt kube gjennom massesentrene til de seks flatene til den tenkte

kuben.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 6, hvor
isoleringsrekken (124, 424, 424C, 424D, 424h) innbefatter en

symmetrisk rekke med kompresjonsfjeerer (120).

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 6, hvor
kompresjonsfjeerene (120) maskinerte, multi-start, spiral-

kompresjonsfjeerer.

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 1, hvor hver isolator
(120, 420C, 420D, 420h) innbefatter et kryssfjeerelement (420C).

Plattformstabiliseringssystem i henhold til krav 12, hvor:

hvert kryssfjeerelement (420C) innbefatter der enkelt-akse dreiepunkt
(422C) anordnet i serie med hvert dreiepunkt (422C) med en
dreieakse (432C);

for hvert kryssfjeerelement (420C) mgtes dreieaksene (432C) til hvert
dreiepunkt (422C) ved massesenteret til plattformen (104); og
kryssfjeerelementene (420C) er anordnet i en i det vesentligste
symmetrisk rekke for & danne isoleringsrekken (124, 424, 424C,
424D, 424h).
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Plattformisoleringssystem i henhold til krav 13, hvor hvert

kryssfjeerelement (420C) er en monolittisk konstruksjon.

Fremgangsmate for isolering av en nyttelast mot bevegelse pa en
understgttende struktur ved bruk av plattformstabiliseringssystemet i
henhold til hvilke som helst av kravene 1-14, hvilken fremgangsmate
innbefatter:

tillate begrenset linjeer bevegelse av plattformen (104) i forhold til
stgtterammen (102) med tre frihetsgrader langs tre ortogonale
plattformakser;

tillatte begrenset rotasjonsbevegelse av plattformen (104) i forhold til
stgtterammen (102) med tre frihetsgrader om de tre plattformaksene,
karakterisert ved at fremgangsmaten innbefatter:

tilveiebring ei det vesentligste stgrre motstand mot linjser bevegelse
av plattformen (104) i forhold til statterammen (102) enn til
rotasjonsbevegelse av plattformen (104) i forhold til statterammen

(102) uten rotasjonsmessig a begrense plattformen (104).
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