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Patentkrav

1. CT-avbildningsfremgangsmåte, omfattende: 

å CT-skanne (S141) et objekt med et dual-energi CT-system for å oppnå et første 

komplett sett med projeksjonsdata ved et første energinivå, og å oppnå et andre 

ufullstendig sett med projeksjonsdata ved et andre energinivå som er forskjellig 5

fra det første energinivået;

å rekonstruere (S142) et første bilde av objektet fra det første settet med 

projeksjonsdata, og å ekstrahere, fra det første bildet, tidligere 

strukturinformasjon for objektet, som indikerer kantintensitet, der den 

ekstraherte tidligere strukturinformasjonen beskriver grenser; og10

å rekonstruere (S143) et andre bilde av objektet fra det andre ufullstendige settet 

med projeksjonsdata ved å bruke den ekstraherte tidligere 

strukturinformasjonen som en begrensning.

15

2. Fremgangsmåte ifølge krav 1, hvori

dual-energi CT-systemet omfatter flere rader av lavenergidetektorer, og 

høyenergidetektorer anordnet bak en del av radene av lavenergidetektorer;

der det å oppnå et første komplett sett med projeksjonsdata i en første skannemodus 

omfatter å utføre en 360-graders sirkulær eller helisk CT-skanning på objektet 20

med stråler ved et første energinivå for å oppnå det første komplette settet med 

projeksjonsdata;

der det å oppnå et andre ufullstendig sett med projeksjonsdata i en andre 

skannemodus omfatter å utføre en CT-skanning med begrenset vinkel på 

objektet med stråler ved et andre energinivå som er forskjellig fra det første 25

energinivået, for å oppnå det andre ufullstendige settet med projeksjonsdata.

3. Fremgangsmåte ifølge krav 1, hvori

dual-energi CT-systemet omfatter flere lavenergidetektorer, og flere 

høyenergidetektorer anordnet bak lavenergidetektorene;30

der det å oppnå et første komplett sett med projeksjonsdata i en første skannemodus 

omfatter å utføre en 360-graders sirkulær eller helisk CT-skanning på objektet 

med stråler ved et første energinivå for å oppnå det første komplette sett med 

projeksjonsdata; 

der det å oppnå et andre ufullstendig sett med projeksjonsdata i en andre 35

skannemodus omfatter å utføre en CT-skanning med spiss vinkel på objektet 

med stråler ved et andre energinivå som er forskjellig fra det første energinivået, 
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for å oppnå det andre ufullstendige settet med projeksjonsdata.

4. Fremgangsmåte ifølge krav 1, hvori

dual-energi CT-systemet omfatter minst én rad av lavenergidetektorer, og et antall 

høyenergidetektorer som er jevnt anordnet bak en del av lavenergidetektorene;5

der det å oppnå et første komplett sett med projeksjonsdata i en første skannemodus 

omfatter å utføre en 360-graders sirkulær eller helisk CT-skanning på objektet 

med stråler ved et første energinivå for å oppnå det første komplette sett med 

projeksjonsdata; 

der det å oppnå et andre ufullstendig sett med projeksjonsdata i en andre 10

skannemodus omfatter å utføre en detektor-undersampling-CT-skanning på 

objektet med stråler ved et andre energinivå som er forskjellig fra det første 

energinivået, for å oppnå det andre ufullstendige settet med projeksjonsdata.

5. Fremgangsmåte ifølge krav 1, hvori15

dual-energi CT-systemet omfatter minst én rad av lavenergidetektorer, og en rekke 

høyenergidetektorer som er konsentrert og anordnet bak en del av 

lavenergidetektorene;

der det å oppnå et første komplett sett med projeksjonsdata i en første skannemodus 

omfatter å utføre en 360-graders sirkulær eller helisk CT-skanning på objektet 20

med stråler ved et første energinivå for å oppnå det første komplette sett med 

projeksjonsdata; 

der det å oppnå et andre ufullstendig sett med projeksjonsdata i en andre 

skannemodus omfatter å utføre en indre-rekonstruksjons-CT-skanning på 

objektet med stråler ved et andre energinivå som er forskjellig fra det første 25

energinivået, for å oppnå det andre ufullstendige settet med projeksjonsdata.

6. Fremgangsmåte ifølge krav 1, hvori det å ekstrahere tidligere strukturinformasjon 

for objektet fra det første bildet omfatter å utføre kantsekstraksjon på det første 

dempningskoeffisientbildet for å oppnå den tidligere strukturinformasjonen.30

7. Fremgangsmåte ifølge krav 1, hvori det å rekonstruere et andre bilde av objektet 

fra det andre ufullstendige settet av projeksjonsdata omfatter: 

å beregne det andre bildet f ifølge en ligning 

35
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hvori ε er en mengde relatert til et generelt støynivå i det andre settet av 

projeksjonsdata, og λ brukes til å balansere en tidligere 

strukturinformasjonsbegrensning og en Total Variasjons (TV)-begrensning; der 

den tidligere strukturinformasjonsbegrensningen er dominerende når λ≤1, mens 

minimering av TV er en dominerende begrensning når λ> 1; der det andre bildet 5

betegnes som f = {f1,f2,···,fn}, det andre settet av projeksjonsdata oppnådd av 

CT-skanningen betegnes som p = {p1,p2,···pm}, en 

linjeintegralprojeksjonsprosess betegnes som H = {hij}m×n, tidligere 

strukturinformasjonen betegnes som g = {g1,g2,···,gn}, W er en vektet matrise 

som reflekterer støy karakteristisk for projeksjonsdata, I er identitetsmatrise, og 10

en vektet matrise genereres fra tidligere strukturinformasjonen som G = 

diag(G) = diag{g1,g2,···,gn}; der en større gi representerer en svakere kant, 

mens en mindre gi representerer en sterkere kant.

15

8. CT-avbildningssystem, omfattende: 

en strålekilde (10) konfigurert for å generere dual-energi røntgenstråler;

en deteksjons- og innsamlingsanordning (20, 30) konfigurert for å motta dual-energi 

røntgenstråler som penetrerer et objekt;

en kontrollanordning konfigurert for å kontrollere strålekilden (10) og deteksjons- og 20

innsamlingsanordningen (20, 30) til å CT-skanne objektet for å oppnå et første 

komplett sett med projeksjonsdata ved et første energinivå og for å oppnå et 

andre ufullstendig sett av projeksjonsdata ved et andre energinivå som er 

forskjellig fra det første energinivået; og

en rekonstruksjonsanordning konfigurert for å rekonstruere et første bilde av objektet 25

fra det første settet med projeksjonsdata, å trekke ut, fra det første 

dempningskoeffisientbildet, tidligere strukturinformasjon om objektet, som 

indikerer kantintensitet, og å rekonstruere et andre bilde av objektet fra det 

andre ufullstendige settet med projeksjonsdata ved bruk av den ekstraherte 

tidligere strukturinformasjonen som en begrensning, hvor den ekstraherte 30

tidligere strukturinformasjonen beskriver grenser.
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