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Patentkrav

1. Fremgangsmate for a prosessere i det minste én avbildning for a detektere strabisme,
hvor i den minste ene avbildning er blitt oppnadd ved anvendelse av et apparat
omfattende en lyskilde og et mal forskjgvet fra lyskilden, hvor fremgangsmaten
omfatter, for hvert av subjektets venstre og hayre gye:

a bestemme, fra avbildningen, en refleksjonsforskyvningsdistanse, som er
avstanden mellom et referansepunkt til gyet og en refleksjon til en lyskilde pa
gyet;

a bestemme en forskjell mellom refleksjonsforskyvningsdistansen og en
refleksjonsforskyvningsdistanse for det tilsvarende venstre og hayre gye, hvor
referanserefleksjonsforskyvningsavstanden er fastsatt basert pa de relative
posisjoner til lyskilden, malet og subjektets hode; og

a bestemme hvorvidt forskjellen er mindre enn en terskelverdi for forskjellen.

2. Fremgangsmate ifglge krav 1, hvor avbildningen er fremskaffet ved hjelp av et
apparat hvor én av lyskilden og malet er plassert foran subjektet pa en akse som
definerer hvilke retningen subjektet er vendt, slik at malet, lyskilden og subjektets hode
danner en rettvinklet triangel.

3. Fremgangsmate ifglge krav 1 eller 2, videre omfattende a skaffe bildet.

4, Fremgangsmate ifglge hvilket som helst av de foregaende krav, hvor referanse-
refleksjonsforskyvningsavstanden er blitt fastslatt basert pa en avstand fra lyskilden til
malet, og en avstand fra lyskilden eller malet til subjektets hode.

5. Fremgangsmate ifalge hvilket som helst av de foregaende krav, videre omfattende a
bestemme at ingen strabisme er til stede i avbildningen av subjektets gyne hvis
forskjellen er mindre enn forskjell-terskelen.

6. Fremgangsmate ifalge hvilket som helst av de foregaende krav, hvor den minst ene
avbildningen omfatter en flerhet av avbildninger, og hvori hver flerhet av avbildninger
er oppnadd med malet pa et forskjellig sted i forhold til lyskilden.

7. Fremgangsmate ifglge krav 6, videre omfattende a bestemme om antallet av
avbildninger hvor forskjellen er mindre enn forskjellsterskelverdien, er stgrre enn en
avbildningsterskelverdi.
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8. Fremgangsmate ifalge hvilket som helst av de foregaende krav, hvor forskjells-
terskelverdien er en lavere terskelverdi, hvor fremgangsmaten videre omfatter:

hvis forskjellen er starre enn den nedre terskelverdien, & bestemme om
forskjellen er starre enn en gvre terskelverdi.

9. Fremgangsmate ifglge hvilket som helst av de foregaende krav, hvor den i det minste
ene avbildning er blitt oppnadd ved hjelp av deteksjon av minst en av: infrargd
elektromagnetisk straling; synlig elektromagnetisk straling og ultrafiolett
elektromagnetisk straling.

10. Datamaskinprogramprodukt som omfatter datamaskinprogramkode som er
konfigurert til, nar den kjgres pa en datamaskin, for a gjennomfare fremgangsmaten
ifglge hvilket som helst av kravene 1 til 9.

11. System omfattende:

en prosessor konfigurert til & utfare fremgangsmaten ifglge hvilket som helst av
kravene 1 til 9.

12. System ifglge krav 11, videre omfattende et kamera og en lyskilde, hver i elektrisk
kommunikasjon med prosessoren, hvor kameraet er konfigurert for & oppna en
avbildning, mens lyskilden avgir lys.

13. System ifglge krav 12, hvor kameraet er konfigurert for a oppna et bilde ved
pavisning av minst én av: infrared elektromagnetisk straling; synlig elektromagnetisk
straling og ultrafiolett elektromagnetisk straling, og hvor lyskilden er konfigurert til &
sende ut elektromagnetisk straling svarende til den elektromagnetiske stralingen som
pavises av kameraet.

14. System ifglge hvilket som helst av kravene 12 til 13, videre omfattende en andre
lyskilde, hvor den farste lyskilden er konfigurert til & sende ut synlig elektromagnetisk
straling og den andre lyskilden er konfigurert a sende ut infrargd elektromagnetisk
straling, og hvor den andre lyskilden er arrangert for a generere en retinarefleks i gyet
til subjektet som ser pa malet.

15. Et system for a prosessere i det minste ett bilde for a detektere strabisme, idet
systemet omfatter:
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et kamera;

en lyskilde;

et mal som er forskjavet fra lyskilden; og

en prosessor som er i elektrisk kommunikasjon med kameraet og lyskilden,

hvor kameraet er konfigurert til & fange opp en avbildning idet lyskilden sender ut lys,
og hvor prosessoren er konfigurert til & utfare fremgangsmaten ifglge hvilket som helst
av kravene 1 til 9.



