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1. Automatisk injektor (1) for administrering av en dose av et flytende medikament 

(M), omfattende:  5 

 

- et langstrakt rørformet hus (12),  

- en bærerunderenhet som omfatter en rørformet bærer (7) glidbart anbrakt inne i 

huset (12), en drivfjær (8) og et stempel (9), hvor bæreren (7) er innrettet til å 

inneholde en sprøyte (3) med en hul injeksjonsnål (4), og der stempelet (9) er 10 

innrettet til å formidle en last fra drivfjæren (8) til en stopper (6) til sprøyten (3), 

hvor sprøyten (3) er låsbar for felles aksial bevegelse med bæreren (7), hvor 

drivfjæren (8) virker mellom bæreren (7), og stempelet (9),  

 

hvor stempelet (9) i en første tilstand er låst til transportøren (7) ved et trinnet inngrep 15 

med bæreren (7), og ved at de er forhindret fra å rotere ut av dette trinnede inngrep 

avhengig av en relativ longitudinal posisjon til bæreren (7) i huset (12), hvor stempelet 

(9) er innrettet til å frigjøres for å rotere ut av det trinnede inngrepet  idet nålen (4) når 

minst nesten en forhåndsdefinert injeksjonsdybde ved bevegelse av bæreren (7) i 

proksimal retning (P) for fremføring av nålen (4) utover en proksimal ende av den 20 

automatiske injektor (1).    

 

2. Automatisk injektor (1) ifølge krav 1, karakterisert ved at bæreren (7) har en 

longitudinal apertur (7.9), hvor et utadrettet fremspring (9.1) er arrangert på stempelet 

(9) for å gripe inn med en flate (7,8) på bæreren (7) i aperturen (7,9), hvor minst ett av 25 

de ytre fremspring (9.1) eller flaten (7.8) på bæreren (7) er trinnet slik for å tvinge 

stempelet (9) til å rotere når det beveges, hvor en innadgående longitudinal ribbe (21.5) 

som er koblet til huset (12) rager innad i den longitudinale aperturen (7.9) på en måte 

for å hindre frakopling av det utadrettede fremspring (9,1) fra flaten (7.8) på bæreren 

(7) forut for bevegelse av bæreren (7) for fremføring av nålen (4), og hvor det 30 

utadrettede fremspringet (9.1) kommer klar av den innadgående longitudinal ribben 

(21.5) ved bevegelse av bæreren (7) for fremføring av nålen (4) for derved å rotere 

forbi en proksimal ende av den innadgående longitudinal ribben (21.5) på grunn av 

dens trinnede inngrep med bæreren (7) under belastning av drivfjæren (8).    

 35 

3. Automatisk injektor (1) ifølge krav 2, karakterisert ved at den innadrettede 

langsgående ribbe (21.5) er arrangert på en andre krage (21) anbrakt i huset (12) og i 

utgangspunktet er låst til huset (12) for felles aksial bevegelse, hvor den andre krage 

(21) er en del av en sprøyte tilbaketrekkingskontrollmekanisme (25), karakterisert ved 
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2   

 

at tilbaketrekkingskontrollmekanisme (25) til sprøyten er arrangert for å frigjøre seg fra 

huset (12) og gripe inn med bæreren (7) når huset (12) blir beveget i distal retning (D) 

etter at bæreren (7) er beveget for fremføring av nålen (4), hvor en styrefjær (19) er 

arrangert i huset (12) rundt bæreren (7), styrefjæren (19) virker mellom den andre 

krage (21) og en proksimal første krage (20) for derved å forspenne huset (12) eller 5 

bæreren (7) i den distale retning (D).    

 

4. Automatisk injektor (1) ifølge krav 3, karakterisert ved:  

 

- et rørformet chassis (2) som er teleskoperbart i det rørformede huset (12), hvor 10 

bæreren (7) er glidbart arrangert i forhold til chassiset (2),  

- en utløserknapp (13) som er arrangert distalt eller sideveis i eller på huset (12), 

- en nåleinnsettingskontrollmekanisme (24) omfatter den første krage (21) for 

kopling av en proksimal ende av styrefjæren (19) til enten bæreren (7) for å 

bevege nålen fremover for innsetting eller til chassiset (2) for tilbaketrekking av 15 

nålen avhengig av den relative aksiale stilling av bæreren (7) og rammen (2),  

- en sperremekanisme (18) innrettet for kopling av chassiset (2) til bæreren (7) 

for felles aksial bevegelse i forhold til huset (12), hvor sperremekanismen (18) 

er innrettet til å frakoble chassiset (2) fra bæreren (7) ved aktivering av 

utløserknappen (13) og således tillate at bæreren (7) beveger seg i forhold til 20 

chassiset (2) for å bevirke at nåleinnsettingskontrollmekanismen (24) for å 

svitsje den proksimale enden av styrefjæren (19) til bæreren (7) for innsetting av 

nålen. 

 

5. Automatisk injektor (1) ifølge krav 3, karakterisert ved at 25 

nåleinnsettingskontrollmekanismen (24) omfatter en første krage (20) forspent ved 

hjelp av kontrollfjæren i en proksimal retning (P), hvor minst en fleksibel stang (20.1) 

er proksimalt arrangert på den første krave (20), der respektive fordypningene er 

arrangert i bæreren (7) og huset (2), der en tverrgående forlengelse av et hode til den 

fleksible stangen (20.1), som er større enn en avstand mellom bæreren (7) og chassiset 30 

(2), forårsaker at hodet til den fleksible stangen (20.1) ligger an mot en distal flate til 

utsparingen i chassiset (2) mens den forhindres fra å avledes i en innad gående retning 

(I) av bæreren (7) eller for å ligge an mot en distal flate på fordypningene i bæreren (7) 

mens den forhindres fra å avbøyes i en retning utover (O) av chassiset (2) for derved å 

videresende kraften fra kontrollfjæren (19) til bæreren (7) for innsetting av nålen, der 35 

den fleksible stangen (20.1) er arrangert for å svitsje mellom chassiset (2) og bæreren 

(7) ved trappet inngripen av hodet til de distale flater under belastning av 

kontrollfjæren (19), avhengig av den relative lengdeposisjon mellom chassiset (2) og 

bæreren (7).  
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6. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 3 til 5, karakterisert ved at 

sperremekanismen (18) er innrettet for å tilveiebringe en motstandskraft som må 

overvinnes for å føre bæreren (7) i den proksimale retning (P) for innsetting av nålen.  

 

7. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 3 til 6, karakterisert ved at 5 

sperremekanismen (18) er innrettet til å tilveiebringe en motstandskraft som motvirker 

bevegelse av bæreren (7) i den distale retning (D) i forhold til chassiset (2) for å holde 

bæreren (7) i en definert posisjon i en overgangstilstand med begge ender av 

kontrollfjæren (19) koblet fra bæreren (7).  

 10 

8. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 6 eller 7, karakterisert ved at 

sperremekanismen (18) omfatter en fleksibel stang (2,1) på chassiset (2) og et romboid 

trinnelement (7.1) på bæreren (7), den fleksible stang (2,1) er i det vesentlige rett når 

den ikke er belastet og har et første stanghode (2,2) arrangert for å samhandle med et 

trinnet inngrep med et proksimalt fjerde trinn (7.2) eller et distalt femte trinn (7,3) på 15 

det rombeformede trinnelementet (7,1) på en slik måte at anvendelsen av en bevegende 

kraft på bæreren (7) i forhold til chassiset (2) i den proksimale retningen (P) med den 

første stanghodet (2,2) i inngrep med den fjerde rampen (7.2) avbøyer den fleksible 

stangen (2.1) i en tverrgående retning (O, I) når en forutbestemt verdi av bevegende 

kraft, i det minste avhengig av elastisiteten til den fleksible stangen (2,1), overvinnes 20 

for å tillate at det første stanghodet (2.2) beveger seg langs en tverrgående side av det 

rombeformede rampe trinnelement (7.1) ved fortsatt relativ bevegelse av 

komponentene (2, 7), der den elastiske stangen (2,1) tillates å avspennes når det første 

stanghodet (2,2) har nådd det femte trinnet (7,3) for derved å gripe inn med det på en 

slik måte at anvendelse av en bevegende kraft på bæreren (7) i den distale retning (D) 25 

avbøyer den elastiske stangen (2,1) i den andre tverrgående retning (I, O) når en 

forutbestemt verdi av bevegende kraft, i det minste avhengig av elastisiteten av den 

elastiske stangen (2,1), er overvunnet, for å tillate at det første stanghodet (2.2) beveger 

seg langs den andre tverrgående side av det rombeformede trinnelementet (7,1) ved 

fortsatt bevegelse av bæreren (7). 30 

 

9. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 4 til 8, karakterisert ved at huset (12) 

er arrangert for å låse sperremekanismen (18) før den beveges i den proksimale retning 

(P) i forhold til chassis (2), hvor huset (12), når det settes til en fremskutt posisjon i den 

proksimale retningen (P), er innrettet for å utløse sperremekanismen (18) og gjør den 35 

operabel.  

 

10. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående kravene, karakterisert ved at 

den distalt arrangert utløserknapp (13) er i det minste innledningsvis koplet til bæreren 
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(7), der huset (12) er innrettet til å ligge an mot utløserknappen (13) i den første tilstand 

og hindrer trykk mot utløsningsknappen (13), hvor det ved bevegelse av huset (12) inn 

i den fremre posisjon relativt til chassiset (2) forblir utløserknappen (13) koblet til 

bæreren (7) og kommer således ut av huset (12) for derved å tillate trykking for å starte 

en injeksjonssyklus.  5 

 

11. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 3 til 10, karakterisert ved at 

sprøytens andre krage (21) har en fleksibel proksimal stang (21.1) med et andre 

stanghode (21.2) som har et innad rettet utspring (21.3), der det andre stanghodet (21.2) 

er arrangert for å være i et trinnet inngrep med et andre fordypning (12.2) i huset (12) 10 

på en trinnet måte med det andre stanghodet (21.1) i retning innover (I) under 

belastning av kontrollfjæren (19) i distal retning (D), der det innad rettede utspring 

(21.3) er innrettet for å ligge an mot den innvendige bæreren (7) for å hindre innad 

avbøyning av det andre stanghodet (21.1) og holde den andre kraven (21) fastlåst til 

huset (12), der en tredje fordypning (7.7) er arrangert i bæreren (7) for å tillate at det 15 

innad rettede utspring (21.3) endrer retning ved bevegelse av huset (12) i den distale 

retning (D) i forhold til bæreren (7) ved fjerning av den automatiske injektor (1) fra 

injeksjonsstedet.  

 

12. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 4 til 11, karakterisert ved at 20 

utløserknappen (13) er arrangert distalt, der huset (12) er arrangert som en wrap-over 

hylsetrigger med en lukket distal endeflate (12,10) som dekker utløserknappen (13), 

der det i en første tilstand er arrangert en klaring (33) mellom den distale endeflaten 

(12,10) til hylsetriggeren (12) og utløserknappen (13) for å tillate noen bevegelser av 

hylsetriggeren (12) mot skjevhet av kontrollfjæren (19) i den proksimale retning (P) i 25 

en første fase før anlegg mot utløserknappen (13).  

 

13. Automatisk injektor (1) ifølge et av de foregående kravene, karakterisert ved at 

en løsbar støykomponent (28) som er tilveiebrakt, er i stand til ved utløsning, å 

generere en hørbar og / eller taktil tilbakemelding til en bruker, der støykomponenten 30 

(28) er arrangert for å bli utgitt når stempelet (9) når en posisjon i forhold til sprøyten 

(3) der stopperen (4) befinner seg i nærheten av en proksimal ende av sprøyten (3), og 

der den utløste støykomponenten (28) virker på en huskomponent og indikerer slutten 

av injeksjonen.  

 35 

14. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 4 til 13, karakterisert ved at en visuell 

bruksindikator er tilveiebrakt, som omfatter minst ett indikatorvindu (32) i huset (12), 

hvor en del av chassiset (2) er innrettet til å bli plassert bak indikatorvinduet (32) når 

huset (12) er i dens distale posisjon, forspent av kontrollfjæren (19), der en flik (20.4) 
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på den første krave (20) er plassert utover fra en del av chassiset (2) når kraven (20) har 

vært beveget i den proksimale retning (P) ved innsetting av nålen, der fliken (20.4) og 

delen av chassiset (2) utviser et visuelt særpreg. 
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