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 EP2675506 

Patentkrav 

 

1. Automatisk injektor (1) for administrering av en dose av et flytende medikament 

(M), omfattende:  5 

 

- et rørformet chassis (2) som kan teleskoperes i det rørformede huset (12),  

- en bærerunderenhet som omfatter en rørformet bærer (7) som er glidbart 

arrangert i forhold til chassiset (2) i kabinettet (12), hvor bæreren (7) som er 

innrettet å inneholde en sprøyte (3) med en hul injeksjonsnål (4), en drivfjær (8) 10 

og et stempel (9) for å videresende lasten til drivfjæren (8) til en stopper (6) av 

sprøyten (3), der sprøyten (3) er låsbar for felles aksial bevegelse med bæreren 

(7),  

- en utløserknapp (13) arrangert distalt eller sideveis i eller på huset (12),  

- en kontrollfjær (19) som er arrangert rundt bæreren (7),  15 

- en stempelfrigjøringsmekanisme (27) arrangert for frigjøring av stempelet (9) 

for uttak av medikamentet når bæreren (7) minst nesten har nådd en utstrakt 

proksimal posisjon, karakterisert ved at den automatiske injektoren (1) videre 

omfatter:  

- en nålekstensjonskontrollmekanisme (24) for å kople en proksimal ende av 20 

kontrollfjæren (19) enten til bæreren (7) for å strekke den ut for ekstensjon av 

nålen eller til chassiset (2) for tilbaketrekking av nålen avhengig av den relative 

aksiale stillingen til bæreren (7) og chassiset (2),  

- en sperremekanisme (18) innrettet for kopling av chassiset (2) til bæreren (7) 

for felles aksial bevegelse i forhold til huset (12), der sperremekanismen (18) er 25 

arrangert til å frikoble chassiset (2) fra bæreren (7) ved aktivering av 

utløsningsknappen (13) og således tillate at bæreren (7) beveger seg i forhold til 

chassiset (2) for således å bevirke at nålekstensjonskontrollmekanismen (24) for 

å svitsje den proksimale ende av kontrollfjæren(19) til bæreren (7) for 

ekstensjon av nålen,  30 

- en sprøytetilbaketrekkingskontrollmekanisme (25) arrangert for kopling av en 

distal ende av kontrollfjæren(19) enten til bæreren (7) for sprøytetilbaketrekking 

eller ellers til huset (12).  

 

2. Automatisk injektor (1) ifølge krav 1, karakterisert ved at nålekstensjonskontroll-35 

mekanismen (24) omfatter en første krave (20) forspent ved hjelp av kontrollfjæren i en 

proksimal retning (P), hvor minst én elastisk stang (20,1) er proksimalt arrangert på 

den første krave (20), der respektive fordypninger er arrangert i bæreren (7) og huset 

(2), der en tverrgående forlengelse av et hode til den fleksible stang (20.1) er større enn 
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en avstand mellom bæreren (7) og chassiset (2) og forårsaker at hodet til den fleksible 

stang (20,1) ligger an mot en distal flate til utsparingen i chassiset (2) som samtidig er 

forhindret fra å bøye av i en innad gående retning (I) av bæreren (7), eller ligger an mot 

en distal flate på fordypningen i bæreren (7) mens den er forhindret fra å bøye av i 

retning utover (O) ved chassiset (2) for derved å videregi lasten fra styrefjæren (19) til 5 

bæreren (7) for ekstensjon av nålen, karakterisert ved at den fleksible stang (20.1) er 

arrangert for å svitsje mellom chassiset (2) og bæreren (7) ved trappet inngripen av 

hodet til den distale flate under belastning av kontrollfjæren (19), avhengig av den 

relative posisjon mellom lengden chassiset (2) og bæreren (7).  

 10 

3. Automatisk injektor (1) ifølge ett av kravene 1 eller 2, karakterisert ved at 

stempelfrigjøringsmekanismen (27) omfatter i det minste en fleksibel arm (15) på 

bæreren (7) innrettet til å være i et trinnet inngrep med stempelet (9) for derved å 

frigjøre dem under belastning av drivfjæren (8), der en tapp (14) rager ut fra en distal 

endeflate av utløserknappen (13) i den proksimale retning (P) på en måte for å støtte 15 

den fleksibel arm (15) i å hindre frakopling av bæreren (7) fra stempelet (9) og således 

frigjøre drivfjæren (8) når bæreren (7) er i en distal posisjon, der utløserknappen (13) er 

arrangert til å forbli i stilling i forhold til huset (12) når transportøren (7) beveges for 

ekstensjon av nålen (4) for derved å trekke den fleksible arm (15) vekk fra tappen (14) 

og dermed tillate bøyning av den fjærende arm (15) på grunn av det trinnede inngrep 20 

ved belastning fra drivfjæren (8) for frakopling av stempelet (9) fra bæreren (7), og 

frigjøring av drivfjæren (8) for bevegelse av stempelet når bæreren (7) har nådd en 

forhåndsdefinert posisjon i forhold til huset (12).  

 

4. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående krav, karakterisert ved at 25 

sperremekanismen (18) er innrettet for å tilveiebringe en motstandskraft som må 

overvinnes for å føre bæreren (7) i den proksimale retning (P) for ekstensjon av nålen.  

 

5. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående krav, karakterisert ved at 

sperremekanismen (18) er innrettet for å tilveiebringe en motstandskraft som motvirker 30 

bevegelse av bæreren (7) i den distale retning (D) i forhold til chassiset (2) for å holde 

bæreren (7) i en definert stilling i en overgangstilstand med begge ender av 

kontrollfjæren (19) koblet fra bæreren (7).  

 

6. Automatisk injektor (1) ifølge et av kravene 4 eller 5, karakterisert ved at 35 

sperremekanismen (18) omfatter en fleksibel stang (2,1) på rammen (2) og et romboid 

trinnelement (7,1) på bæreren (7), der den fleksible stang (2,1) i det vesentlige er rett 

når den er avspent og som har et første stanghode (2,2) innrettet til å samvirke i et 

trinnet inngrep med et proksimalt fjerde trinn (7,2) eller et distalt femte trinn (7,3) på 
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det romboide trinnelementet (7,1) på en slik måte at påføring av en bevegelseskraft på 

bæreren (7) i forhold til chassiset (2) i den proksimale retningen (P) med det første 

stanghodet (2,2) som er i inngrep med det fjerde trinn (7,2) avbøyer den fleksible 

stangen (2,1) i en tverrgående retning (O, I) når en forutbestemt verdi av bevegelses-

kraften, i det minste avhengig av at elastisiteten til den fleksible stangen (2,1), 5 

overvinnes for å tillate at det første stanghodet (2,2) kan bevege seg langs den ene 

tverrgående siden av det romboide trinnelementet (7.1) i en fortsatt relativ bevegelse av 

komponentene (2, 7), der den fleksible stangen (2,1) tillates å avspennes når det første 

stanghodet (2,2) har nådd det femte trinn (7,3) for derved å gripe inn på en slik måte at 

anvendelse av en bevegelseskraft på bæreren (7) i den distale retning (D) reflekterer 10 

den fleksible stangen (2,1) i den andre tverrgående retning (I, O) når en forutbestemt 

verdi av bevegelseskraften, i det minste avhengig av elastisiteten av den fleksible 

stangen (2,1), er overvunnet, for å tillate at det første stanghodet (2.2) beveger seg 

langs den andre tverrgående side av det rombeformede trinnelement (7,1) ved fortsatt 

bevegelse av bæreren (7).  15 

 

7. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående krav, karakterisert ved at huset 

(12) er arrangert for å låse sperremekanismen (18) før bevegelse i den proksimale 

retning (P) i forhold til chassiset (2) når chassiset (2) presses mot et injeksjonssted, der 

huset (12) når det beveges til en fremskutt posisjon i den proksimale retningen (P) er 20 

innrettet for å låse opp sperremekanismen (18) for å gjøre den anvendelig.  

 

8. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående krav, karakterisert ved at den 

distalt anbrakte utløserknappen (13) er i det minste innledningsvis koplet til bæreren 

(7), der huset (12) er innrettet til å ligge an mot på utløserknappen (13) i den første 25 

tilstand for å hindre inntrykking av utløserknappen (13), der det ved bevegelse av huset 

(12) inn i en framskutt posisjon når chassiset (2) presses mot injeksjonsstedet, forblir 

utløserknappen (13) forbundet til bæreren (7) og således dukker frem fra huset (12) slik 

at inntrykking tillates for å starte en injeksjonssyklus.  

 30 

9. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående krav, karakterisert ved at 

sprøytetilbaketrekkingskontrollmekanismen (25) omfatter en andre krave (21) som 

ligger an mot den distale enden av kontrollfjæren (19) og som har en fleksibel 

proksimal stang (21.1) med et andre stanghode (21.2) som har et innover rettet 

fremspring (21.3), der det andre stanghode (21.2) er arrangert til å være i et trinnet 35 

inngrep med en andre sperrehake (12.2) i huset (12) på en måte som gradvis trinner det 

andre strålehodet (21.1) i retning innover (I) under belastning av kontrollfjæren (19) i 

den distale retning (D), der det innover rettede fremspring (21.3) er arrangert for å ligge 

an mot den innover rettede bærer (7) for å hindre innad avbøyning av det andre 
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stanghode (21.1) og å holde den andre krave (21) låst til huset (12), der en tredje 

utsparing (7,7) er arrangert på bæreren (7) for å tillate at det innover rettede fremspring 

(21,3) avbøyes innover ved bevegelse av huset (12) i den distale retning (D) relativt til 

bæreren (7) ved fjerning av den automatiske injektoren (1) fra injeksjonsstedet.  

 5 

10. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående krav, karakterisert ved at 

utløserknappen (13) er arrangert distalt, der huset (12) er arrangert som en overdekket 

hylsetrigger med en lukket distal endeflate (12,10) som dekker utløserknappen (13), 

der den i en første tilstand er arrangert med en klaring (33) mellom den distale 

endeflaten (12,10) til hylsetriggeren (12) og utløserknappen (13) som tillater for noe 10 

bevegelse av hylsetriggeren (12) mot kraften fra styrefjæren (19) i den proksimale 

retning (P) i en første fase før den ligger an mot avtrekkerknappen (13).  

 

11. Automatisk injektor (1) ifølge ett av de foregående krav, karakterisert ved at en 

løsbar tilbakemeldingskomponent (28) er tilveiebragt, som er i stand til, ved frigjøring, 15 

å generere en hørbar og / eller taktil tilbakemelding til en bruker, der tilbakemeldings-

komponenten (28) er arrangert for å utløses når stemplet (9) når en stilling i forhold til 

sprøyten (3) der stopperen (4) er plassert i nærhet av en proksimal ende av sprøyten (3), 

og der den utløste tilbakemeldingskomponenten (28) virker på en huskomponent (12, 

13) for å indikere slutten av injeksjonen.  20 

 

12. Automatisk injektor (1) ifølge et av kravene 2 til 11, karakterisert ved at en 

visuell bruksindikator er tilveiebrakt, som omfatter minst ett indikatorvindu (32) i huset 

(12), der en del av chassiset (2) er innrettet til å plasseres bak indikatorvinduet (32) når 

huset (12) er i sin distale stilling forspent av kontrollfjæren (19), der en flik (20,4) på 25 

den første krave (20) er plassert utover fra en del av understellet (2) når kraven (20) har 

beveget seg i den proksimale retning (P) under ekstensjon av nålen, der tappen (20.4) 

og den delen av chassiset (2) fremviser et visuelt særpreg.  

 

13. Framgangsmåte for å betjene en automatisk injektor (1), ifølge hvilket som helst av 30 

de foregående krav, der den automatiske injektor (1) omfatter:  

 

- et rørformet chassis (2) som kan teleskoperes i et rørformet hus (12),  

- en bærerunderenhet som omfatter en rørformet bærer (7) som er glidbart 

arrangert i forhold til chassiset (2) i huset (12), der bæreren (7) som er innrettet 35 

til å inneholde en sprøyte (3) med en hul injeksjonsnål (4), en drivfjær (8) og et 

stempel (9) for å videresende lasten til drivfjæren (8) til en stopper (6) til 

sprøyten (3), der sprøyten (3) er låsbar for felles aksial bevegelse med bæreren 

(7),  
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- en utløserknapp (13) arrangert distalt eller sideveis i eller på huset (12),  

- en kontrollfjær (19) som er arrangert rundt bæreren (7),  

- en nålekstensjonskontrollmekanisme (24) for å kople en proksimal ende av 

kontrollfjæren (19) enten til bæreren (7) eller til chassiset (2),  

- en stempelfrigjøringsmekanisme (27) arrangert for å låse drivfjæren (8),  5 

- en sperremekanisme (18) innrettet for å kople chassiset (2) til bæreren (7),  

- en sprøyte tilbaketrekkingskontrollmekanisme (25) arrangert for å kople en 

distal ende av kontrollfjæren(19) til enten bæreren (7), eller til huset (12),  

 

der fremgangsmåten omfatter følgende trinn:  10 

 

- å kople den proksimale enden av kontrollfjæren (19) til bæreren (7) til 

nålekstensjonskontrollmekanismen (24), for å hindre frigjøring av drivfjæren (8) 

til stempelfrigjøringsmekanismen (27), og å hindre frakopling av chassiset (2) 

fra bæreren (7) av sperremekanisme (18) og å kople den distale enden av 15 

kontrollfjæren(19) til huset (12) ved hjelp av sprøytetilbaketrekkingskontroll-

mekanismen (25) i en utgangstilstand,  

- å bevege huset (12) i den proksimale retningen (P) i forhold til chassiset (2) og 

kraften fra styrefjæren (19)  

- å låse sperremekanismen (18) når huset (12) beveges til en fremskutt stilling 20 

for derved å tillate bevegelse av bæreren (7) relativt til chassiset (2)  

- å bevege bæreren (7) i den proksimale retningen (P) og dermed svitsje 

nålekstensjonskontrollmekanismen (24) for derved å kople proksimale enden av 

styrefjæren (19) fra chassis (2) og kople den til bæreren (7), og dermed frigjøre 

kontrollfjæren (19) for fremføring av bæreren (7) for ekstensjon av nålen,  25 

- å frigjøre drivfjæren (8) fra stempelfrigjøringsmekanismen (27) når nålen (4) i 

minste nesten når en utstrakt proksimal posisjon for derved å tillate at drivfjæren 

(8) avanserer stempelet (9) og stopperen (6) for i minste delvis å avgi 

medikamentet (M),  

- å bevege huset (12) i den distale retningen (D) under belastning av 30 

kontrollfjæren (19) relativt til bæreren (7)  

- å frakople den proksimale enden av kontrollfjæren (19) fra bæreren (7), og å 

kople den til chassiset (2) av nålekstensjonskontrollmekanismen (24) og å 

isolere den distale enden av kontrollfjæren (19) fra huset (12) og å kople den til 

bæreren (7) ved sprøytetilbaketrekkingskontrollmekanismen (25) når huset (12) 35 

når en definert stilling i forhold til bæreren (7) under bevegelse i den distale 

retningen (D),  

- å trekke bærerunderenheten inn i chassiset (2) inn i en sikker nål-posisjon 

under belastning av kontrollfjæren (19).  
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14. Fremgangsmåte ifølge krav 13, der en motstandskraft som er gitt av sperre-

mekanismen (18) som overvinnes for å føre transportøren (7) i den proksimale retning 

(P) for ekstensjon av nålen.  

 

15. Fremgangsmåte ifølge et av kravene 13 eller 14, karakterisert ved at en 5 

motstandskraft er levert av sperremekanismen (18) for å hindre bevegelse av bæreren 

(7) i den distale retning (D) i forhold til chassiset (2) for å holde bæreren (7) i en 

definert stilling etter frakopling av den proksimale enden av kontrollfjæren (19) fra 

bæreren (7), og å kople den til chassiset (2) til nålekstensjonskontrollmekanismen (24) 

og før frakopling av den distale enden av kontrollfjæren (19) fra huset (12) og å kople 10 

den til bæreren (7) til sprøytetilbaketrekkingskontrollmekanismen (25). 
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