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Patentkrav

1. Automatisk injektor (1) for administrering av en dose av et flytende medikament
(M), omfattende:

- et rgrformet chassis (2) som kan teleskoperes i det rarformede huset (12),

- en baererunderenhet som omfatter en rgrformet baerer (7) som er glidbart
arrangert i forhold til chassiset (2) i kabinettet (12), hvor bereren (7) som er
innrettet a inneholde en sprayte (3) med en hul injeksjonsnal (4), en drivfjer (8)
og et stempel (9) for & videresende lasten til drivfjeren (8) til en stopper (6) av
sprayten (3), der sprayten (3) er lasbar for felles aksial bevegelse med bereren
(@),

- en utlgserknapp (13) arrangert distalt eller sideveis i eller pa huset (12),

- en kontrollfjeer (19) som er arrangert rundt bareren (7),

- en stempelfrigjgringsmekanisme (27) arrangert for frigjaring av stempelet (9)
for uttak av medikamentet nar beereren (7) minst nesten har nadd en utstrakt
proksimal posisjon, karakterisert ved at den automatiske injektoren (1) videre
omfatter:

- en nalekstensjonskontrollmekanisme (24) for a kople en proksimal ende av
kontrollfjeeren (19) enten til beereren (7) for a strekke den ut for ekstensjon av
nalen eller til chassiset (2) for tilbaketrekking av nalen avhengig av den relative
aksiale stillingen til baereren (7) og chassiset (2),

- en sperremekanisme (18) innrettet for kopling av chassiset (2) til bareren (7)
for felles aksial bevegelse i forhold til huset (12), der sperremekanismen (18) er
arrangert til a frikoble chassiset (2) fra baereren (7) ved aktivering av
utlgsningsknappen (13) og saledes tillate at baereren (7) beveger seg i forhold til
chassiset (2) for saledes a bevirke at nalekstensjonskontrollmekanismen (24) for
a svitsje den proksimale ende av kontrollfjeeren(19) til beereren (7) for
ekstensjon av nalen,

- en sproytetilbaketrekkingskontrollmekanisme (25) arrangert for kopling av en
distal ende av kontrollfjaeren(19) enten til beaereren (7) for sproytetilbaketrekking
eller ellers til huset (12).

2. Automatisk injektor (1) ifelge krav 1, karakterisert ved at nalekstensjonskontroll-
mekanismen (24) omfatter en farste krave (20) forspent ved hjelp av kontrollfjeeren i en
proksimal retning (P), hvor minst én elastisk stang (20,1) er proksimalt arrangert pa
den farste krave (20), der respektive fordypninger er arrangert i baereren (7) og huset
(2), der en tverrgaende forlengelse av et hode til den fleksible stang (20.1) er starre enn
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en avstand mellom bareren (7) og chassiset (2) og forarsaker at hodet til den fleksible
stang (20,1) ligger an mot en distal flate til utsparingen i chassiset (2) som samtidig er
forhindret fra & baye av i en innad gaende retning (1) av bereren (7), eller ligger an mot
en distal flate pa fordypningen i bareren (7) mens den er forhindret fra a bgye av i
retning utover (O) ved chassiset (2) for derved a videregi lasten fra styrefjeren (19) il
bareren (7) for ekstensjon av nalen, karakterisert ved at den fleksible stang (20.1) er
arrangert for a svitsje mellom chassiset (2) og beareren (7) ved trappet inngripen av
hodet til den distale flate under belastning av kontrollfjeren (19), avhengig av den
relative posisjon mellom lengden chassiset (2) og bereren (7).

3. Automatisk injektor (1) ifelge ett av kravene 1 eller 2, karakterisert ved at
stempelfrigjeringsmekanismen (27) omfatter i det minste en fleksibel arm (15) pa
baereren (7) innrettet til & veere i et trinnet inngrep med stempelet (9) for derved a
frigjgre dem under belastning av drivfjeren (8), der en tapp (14) rager ut fra en distal
endeflate av utlgserknappen (13) i den proksimale retning (P) pa en mate for a stotte
den fleksibel arm (15) i & hindre frakopling av bareren (7) fra stempelet (9) og saledes
frigjare drivfjeren (8) nar bareren (7) er i en distal posisjon, der utlgserknappen (13) er
arrangert til & forbli i stilling i forhold til huset (12) nar transporteren (7) beveges for
ekstensjon av nalen (4) for derved a trekke den fleksible arm (15) vekk fra tappen (14)
og dermed tillate bgyning av den fjerende arm (15) pa grunn av det trinnede inngrep
ved belastning fra drivfjeren (8) for frakopling av stempelet (9) fra baereren (7), og
frigjering av drivfjeeren (8) for bevegelse av stempelet nar baereren (7) har nadd en
forhandsdefinert posisjon i forhold til huset (12).

4. Automatisk injektor (1) ifalge ett av de foregaende krav, karakterisert ved at
sperremekanismen (18) er innrettet for a tilveiebringe en motstandskraft som ma
overvinnes for a fare beereren (7) i den proksimale retning (P) for ekstensjon av nalen.

5. Automatisk injektor (1) ifelge ett av de foregaende krav, karakterisert ved at
sperremekanismen (18) er innrettet for a tilveiebringe en motstandskraft som motvirker
bevegelse av beereren (7) i den distale retning (D) i forhold til chassiset (2) for & holde
baereren (7) i en definert stilling i en overgangstilstand med begge ender av
kontrollfjeeren (19) koblet fra beaereren (7).

6. Automatisk injektor (1) ifelge et av kravene 4 eller 5, karakterisert ved at
sperremekanismen (18) omfatter en fleksibel stang (2,1) pa rammen (2) og et romboid
trinnelement (7,1) pa beereren (7), der den fleksible stang (2,1) i det vesentlige er rett
nar den er avspent og som har et farste stanghode (2,2) innrettet til & samvirke i et
trinnet inngrep med et proksimalt fjerde trinn (7,2) eller et distalt femte trinn (7,3) pa
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det romboide trinnelementet (7,1) pa en slik mate at pafering av en bevegelseskraft pa
baereren (7) i forhold til chassiset (2) i den proksimale retningen (P) med det forste
stanghodet (2,2) som er i inngrep med det fjerde trinn (7,2) avbayer den fleksible
stangen (2,1) i en tverrgaende retning (O, 1) nar en forutbestemt verdi av bevegelses-
kraften, i det minste avhengig av at elastisiteten til den fleksible stangen (2,1),
overvinnes for a tillate at det farste stanghodet (2,2) kan bevege seg langs den ene
tverrgaende siden av det romboide trinnelementet (7.1) i en fortsatt relativ bevegelse av
komponentene (2, 7), der den fleksible stangen (2,1) tillates a avspennes nar det forste
stanghodet (2,2) har nadd det femte trinn (7,3) for derved a gripe inn pa en slik mate at
anvendelse av en bevegelseskraft pa bareren (7) i den distale retning (D) reflekterer
den fleksible stangen (2,1) i den andre tverrgaende retning (I, O) nar en forutbestemt
verdi av bevegelseskraften, i det minste avhengig av elastisiteten av den fleksible
stangen (2,1), er overvunnet, for a tillate at det farste stanghodet (2.2) beveger seg
langs den andre tverrgaende side av det rombeformede trinnelement (7,1) ved fortsatt
bevegelse av bereren (7).

7. Automatisk injektor (1) ifelge ett av de foregaende krav, karakterisert ved at huset
(12) er arrangert for a lase sperremekanismen (18) fer bevegelse i den proksimale
retning (P) i forhold til chassiset (2) nar chassiset (2) presses mot et injeksjonssted, der
huset (12) nar det beveges til en fremskutt posisjon i den proksimale retningen (P) er
innrettet for a lase opp sperremekanismen (18) for a gjere den anvendelig.

8. Automatisk injektor (1) ifelge ett av de foregaende krav, karakterisert ved at den
distalt anbrakte utlgserknappen (13) er i det minste innledningsvis koplet til baereren
(7), der huset (12) er innrettet til a ligge an mot pa utlgserknappen (13) i den farste
tilstand for & hindre inntrykking av utlgserknappen (13), der det ved bevegelse av huset
(12) inn i en framskutt posisjon nar chassiset (2) presses mot injeksjonsstedet, forblir
utleserknappen (13) forbundet til baereren (7) og saledes dukker frem fra huset (12) slik
at inntrykking tillates for a starte en injeksjonssyklus.

9. Automatisk injektor (1) ifalge ett av de foregaende krav, karakterisert ved at
spraytetilbaketrekkingskontrollmekanismen (25) omfatter en andre krave (21) som
ligger an mot den distale enden av kontrollfjeren (19) og som har en fleksibel
proksimal stang (21.1) med et andre stanghode (21.2) som har et innover rettet
fremspring (21.3), der det andre stanghode (21.2) er arrangert til & veere i et trinnet
inngrep med en andre sperrehake (12.2) i huset (12) pa en mate som gradvis trinner det
andre stralehodet (21.1) i retning innover (1) under belastning av kontrollfjeren (19) i
den distale retning (D), der det innover rettede fremspring (21.3) er arrangert for a ligge
an mot den innover rettede beerer (7) for a hindre innad avbgyning av det andre



10

15

20

25

30

35

NO/EP2675506

stanghode (21.1) og a holde den andre krave (21) last til huset (12), der en tredje
utsparing (7,7) er arrangert pa bareren (7) for a tillate at det innover rettede fremspring
(21,3) avbayes innover ved bevegelse av huset (12) i den distale retning (D) relativt til
beereren (7) ved fjerning av den automatiske injektoren (1) fra injeksjonsstedet.

10. Automatisk injektor (1) ifalge ett av de foregaende krav, karakterisert ved at
utleserknappen (13) er arrangert distalt, der huset (12) er arrangert som en overdekket
hylsetrigger med en lukket distal endeflate (12,10) som dekker utlgserknappen (13),
der den i en farste tilstand er arrangert med en klaring (33) mellom den distale
endeflaten (12,10) til hylsetriggeren (12) og utlgserknappen (13) som tillater for noe
bevegelse av hylsetriggeren (12) mot kraften fra styrefjeren (19) i den proksimale
retning (P) i en farste fase far den ligger an mot avtrekkerknappen (13).

11. Automatisk injektor (1) ifalge ett av de foregaende krav, karakterisert ved at en
lgsbar tilbakemeldingskomponent (28) er tilveiebragt, som er i stand til, ved frigjering,
a generere en hgrbar og / eller taktil tilbakemelding til en bruker, der tilbakemeldings-
komponenten (28) er arrangert for & utlgses nar stemplet (9) nar en stilling i forhold til
sprayten (3) der stopperen (4) er plassert i naerhet av en proksimal ende av spragyten (3),
og der den utlgste tilbakemeldingskomponenten (28) virker pa en huskomponent (12,
13) for a indikere slutten av injeksjonen.

12. Automatisk injektor (1) ifglge et av kravene 2 til 11, karakterisert ved at en
visuell bruksindikator er tilveiebrakt, som omfatter minst ett indikatorvindu (32) i huset
(12), der en del av chassiset (2) er innrettet til & plasseres bak indikatorvinduet (32) nar
huset (12) er i sin distale stilling forspent av kontrollfjeren (19), der en flik (20,4) pa
den farste krave (20) er plassert utover fra en del av understellet (2) nar kraven (20) har
beveget seg i den proksimale retning (P) under ekstensjon av nalen, der tappen (20.4)
og den delen av chassiset (2) fremviser et visuelt serpreg.

13. Framgangsmate for & betjene en automatisk injektor (1), ifglge hvilket som helst av
de foregaende krav, der den automatiske injektor (1) omfatter:

- et rgrformet chassis (2) som kan teleskoperes i et rgrformet hus (12),

- en beaererunderenhet som omfatter en rerformet berer (7) som er glidbart
arrangert i forhold til chassiset (2) i huset (12), der bareren (7) som er innrettet
til & inneholde en sprayte (3) med en hul injeksjonsnal (4), en drivfjer (8) og et
stempel (9) for & videresende lasten til drivfjeeren (8) til en stopper (6) til
sprayten (3), der sprayten (3) er lasbar for felles aksial bevegelse med bareren
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- en utlgserknapp (13) arrangert distalt eller sideveis i eller pa huset (12),

- en kontrollfjer (19) som er arrangert rundt baereren (7),

- en nalekstensjonskontrollmekanisme (24) for a kople en proksimal ende av
kontrollfjeeren (19) enten til baereren (7) eller til chassiset (2),

- en stempelfrigjgringsmekanisme (27) arrangert for a lase drivfjeren (8),

- en sperremekanisme (18) innrettet for a kople chassiset (2) til beereren (7),
- en sproyte tilbaketrekkingskontrollmekanisme (25) arrangert for a kople en
distal ende av kontrollfjeeren(19) til enten bzereren (7), eller til huset (12),

der fremgangsmaten omfatter fglgende trinn:

- & kople den proksimale enden av kontrollfjeren (19) til bareren (7) til
nalekstensjonskontrollmekanismen (24), for & hindre frigjgring av drivfjeren (8)
til stempelfrigjgringsmekanismen (27), og a hindre frakopling av chassiset (2)
fra baereren (7) av sperremekanisme (18) og a kople den distale enden av
kontrollfjeeren(19) til huset (12) ved hjelp av spraytetilbaketrekkingskontroll-
mekanismen (25) i en utgangstilstand,

- & bevege huset (12) i den proksimale retningen (P) i forhold til chassiset (2) og
kraften fra styrefjeren (19)

- 4 lase sperremekanismen (18) nar huset (12) beveges til en fremskutt stilling
for derved a tillate bevegelse av beereren (7) relativt til chassiset (2)

- & bevege beereren (7) i den proksimale retningen (P) og dermed svitsje
nalekstensjonskontrollmekanismen (24) for derved a kople proksimale enden av
styrefjeeren (19) fra chassis (2) og kople den til baereren (7), og dermed frigjare
kontrollfjeeren (19) for fremfaring av beereren (7) for ekstensjon av nalen,

- a frigjere drivfjeeren (8) fra stempelfrigjaringsmekanismen (27) nar nalen (4) i
minste nesten nar en utstrakt proksimal posisjon for derved a tillate at drivfjaeren
(8) avanserer stempelet (9) og stopperen (6) for i minste delvis a avgi
medikamentet (M),

- & bevege huset (12) i den distale retningen (D) under belastning av
kontrollfjeeren (19) relativt til beaereren (7)

- & frakople den proksimale enden av kontrollfjeeren (19) fra beereren (7), og a
kople den til chassiset (2) av nalekstensjonskontrollmekanismen (24) og a
isolere den distale enden av kontrollfjeeren (19) fra huset (12) og a kople den til
bareren (7) ved spraytetilbaketrekkingskontrolimekanismen (25) nar huset (12)
nar en definert stilling i forhold til baereren (7) under bevegelse i den distale
retningen (D),

- d trekke beererunderenheten inn i chassiset (2) inn i en sikker nal-posisjon
under belastning av kontrollfjeren (19).
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14. Fremgangsmate ifglge krav 13, der en motstandskraft som er gitt av sperre-
mekanismen (18) som overvinnes for a fare transportaren (7) i den proksimale retning
(P) for ekstensjon av nalen.

15. Fremgangsmate ifalge et av kravene 13 eller 14, karakterisert ved at en
motstandskraft er levert av sperremekanismen (18) for & hindre bevegelse av bereren
(7) i den distale retning (D) i forhold til chassiset (2) for & holde bereren (7) i en
definert stilling etter frakopling av den proksimale enden av kontrollfjeeren (19) fra
baereren (7), og a kople den til chassiset (2) til nalekstensjonskontrolimekanismen (24)
og fer frakopling av den distale enden av kontrollfjeeren (19) fra huset (12) og a kople
den til baereren (7) til spraytetilbaketrekkingskontrollmekanismen (25).



