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P A T E N T K R A V

1. Et bildedekodingsapparat som omfatter:

en referansebildebuffer for lagring av et flertall av referansebilder; og

en bevegelseskompenserende enhet for generering av en prediksjonsblokk for5

rekonstruering av en blokk som skal dekodes i et gjeldende bilde

ved å skalere en bevegelsesvektor for en sammenstilt blokk som er inneholdt i 

et sammenstilt bilde, colPic, blant flertallet av referansebilder, idet den skalerte beve-

gelsesvektoren er generert ved multiplisering av en skaleringsfaktor og bevegelses-

vektoren, og modifisering av et resultat av multiplikasjonen ved først å addere en 10

første forskyvning / offset og deretter å anvende en første aritmetisk skiftoperasjon,

ved å klippe den skalerte bevegelsesvektoren i et første forhåndsbestemt 

område for generering av en klippet bevegelsesvektor,

ved å utlede en bevegelsesvektor for blokken som skal dekodes, ved å addere 

den klippede bevegelsesvektoren som en predikert bevegelsesvektor, og en beve-15

gelsesvektorforskjell som er dekodet fra en bitstrøm, og

ved å utføre interprediksjon ved bruk av bevegelsesvektoren til blokken som 

skal dekodes, i tilfelle en første bildeordretellings-, POC-, forskjell mellom det 

gjeldende bildet og et første referansebilde som er referert til av blokken som skal 

dekodes, er forskjellig fra en andre POC-forskjell mellom det sammenstilte bildet og 20

et andre referansebilde som er referert til av den sammenstilte blokken,

hvor skaleringsfaktoren er beregnet ved å multiplisere den første POC-

forskjellen som er klippet i et andre forhåndsbestemt område, og en invers-

proporsjonal verdi av den andre POC-forskjellen som er klippet i det andre forhånds-

bestemte området, å modifisere et resultat av multiplikasjonen ved å addere en 25

andre forskyvning / offset og deretter å anvende en andre aritmetisk skiftoperasjon, 

og å klippe det modifiserte resultatet av multiplikasjonen i et tredje forhåndsbestemt 

område, idet den invers-proporsjonale verdien er beregnet ved å dele en mellomverdi 

med den andre POC-forskjellen, og

mellomverdien er beregnet ved å bruke en absoluttverdi av den andre POC-30

forskjellen som er delt med 2, og modifisert basert på en tredje offset- eller 

forskyvningsoperasjon,

hvor den sammenstilte blokken er bestemt ved utføring av:
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å beregne en første posisjon som tilsvarer en høyre-bunn-posisjon av blokken 

som skal dekodes i det gjeldende bildet, ved å ta en øvre-venstre-posisjon av 

blokken som skal dekodes i det gjeldende bildet, og å addere en bredde og en høyde 

for blokken som skal dekodes i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal dekodes i det gjeldende 5

bildet;

å bestemme hvorvidt en første blokk som dekker den beregnede første 

posisjonen i det sammenstilte bildet, er kodet i en intraprediksjonsmodus;

i tilfelle den første blokken ikke er kodet i en intraprediksjonsmodus, å 

bestemme den første blokken i det sammenstilte bildet som den sammenstilte 10

blokken,

i tilfelle den første blokken er kodet i en intraprediksjonsmodus, å beregne en 

andre posisjon som tilsvarer en sentral posisjon av blokken som skal dekodes i det 

gjeldende bildet, ved å ta øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal dekodes i det 

gjeldende bildet, og å addere en halvdel av bredden og en halvdel av høyden for15

blokken som skal dekodes i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal dekodes i det gjeldende 

bildet; og

å bestemme en andre blokk som dekker den beregnede andre posisjonen i 

det sammenstilte bildet, som den sammenstilte blokken.20

2. Bildedekodingsapparatet ifølge krav 1, hvor hvert av det første forhånds-

bestemte området til det tredje forhåndsbestemte området er et fast verdiområde.

3. En bildedekodingsfremgangsmåte som omfatter:25

(a) å skalere en bevegelsesvektor til en sammenstilt blokk som er inneholdt i et 

sammenstilt bilde, colPic, blant et flertall av referansebilder, idet den skalerte beve-

gelsesvektoren blir generert ved å multiplisere en skaleringsfaktor og bevegelses-

vektoren, og å modifisere et resultat av multiplikasjonen ved først å addere en første 

forskyvning / offset og deretter å anvende en første aritmetisk skiftoperasjon;30

(b) å klippe den skalerte bevegelsesvektoren i et første forhåndsbestemt område 

for å generere en klippet bevegelsesvektor;
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(c) å utlede en bevegelsesvektor for en blokk som skal dekodes i et gjeldende 

bilde ved å addere den klippede bevegelsesvektoren som en predikert bevegelses-

vektor, og en bevegelsesvektorforskjell som er dekodet fra en bitstrøm; og

(d) å rekonstruere blokken som skal dekodes, ved å utføre interprediksjon ved å 

bruke bevegelsesvektoren til blokken som skal dekodes,5

hvor trinnene (a) til (d) blir utført i tilfelle en første bildeordretellings-, POC-, 

forskjell mellom det gjeldende bildet og et første referansebilde som er referert til av 

blokken som skal dekodes, er forskjellig fra en andre POC-forskjell mellom det

sammenstilte bildet og et andre referansebilde som er referert til av den sammenstilte 

blokken,10

hvor skaleringsfaktoren blir beregnet ved å multiplisere den første POC-

forskjellen som er klippet i et andre forhåndsbestemt område, og en invers-

proporsjonal verdi av den andre POC-forskjellen som er klippet i det andre forhånds-

bestemte området, å modifisere et resultat av multiplikasjonen ved først å addere en 

andre forskyvning / offset og deretter å anvende en andre aritmetisk skiftoperasjon, 15

og å klippe det modifiserte resultatet av multiplikasjonen i et tredje forhåndsbestemt 

område, idet den invers-proporsjonale verdien blir beregnet ved å dele en mellom-

verdi med den andre POC-forskjellen, og

mellomverdien blir beregnet ved å bruke en absoluttverdi av den andre POC-

forskjellen som er delt med 2, og modifisert basert på en tredje offset- eller 20

forskyvningsoperasjon,

hvor den sammenstilte blokken blir bestemt ved utføring av:

å beregne en første posisjon som tilsvarer en høyre-bunn-posisjon av blokken 

som skal dekodes i det gjeldende bildet, ved å ta en øvre-venstre-posisjon av 

blokken som skal dekodes i det gjeldende bildet, og å addere en bredde og en høyde 25

for blokken som skal dekodes i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal dekodes i det gjeldende 

bildet;

å bestemme hvorvidt en første blokk som dekker den beregnede første 

posisjonen i det sammenstilte bildet, er kodet i en intraprediksjonsmodus;30

i tilfelle den første blokken ikke er kodet i en intraprediksjonsmodus, å 

bestemme den første blokken i det sammenstilte bildet som den sammenstilte 

blokken,
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i tilfelle den første blokken er kodet i en intraprediksjonsmodus, å beregne en 

andre posisjon som tilsvarer en sentral posisjon av blokken som skal dekodes i det 

gjeldende bildet, ved å ta øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal dekodes i det 

gjeldende bildet, og å addere en halvdel av bredden og en halvdel av høyden for

blokken som skal dekodes i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-5

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal dekodes i det gjeldende 

bildet; og

å bestemme en andre blokk som dekker den beregnede andre posisjonen i 

det sammenstilte bildet, som den sammenstilte blokken.

10

4. Bildedekodingsfremgangsmåten ifølge krav 3, hvor hvert av det første 

forhåndsbestemte området til det tredje forhåndsbestemte området er et fast 

verdiområde.

5. Et bildekodingsapparat som omfatter:15

en referansebildebuffer for lagring av et flertall av referansebilder;

en bevegelsesestimeringsenhet for generering av en bevegelsesvektor for en 

blokk som skal kodes i et gjeldende bilde; og

en kodingsenhet for generering av en bitstrøm

ved å skalere en bevegelsesvektor for en sammenstilt blokk som er inneholdt i 20

et sammenstilt bilde, colPic, blant flertallet av referansebilder, idet den skalerte beve-

gelsesvektoren er generert ved å multiplisere en skaleringsfaktor og bevegelses-

vektoren, og å modifisere et resultat av multiplikasjonen ved først å addere en første 

forskyvning / offset og deretter å anvende en første aritmetisk skiftoperasjon,

ved å klippe den skalerte bevegelsesvektoren i et første forhåndsbestemt 25

område for å generere en klippet bevegelsesvektor, og

ved å kode en bevegelsesvektorforskjell som er fått ved å subtrahere den 

klippede bevegelsesvektoren som en predikert bevegelsesvektor fra bevegelses-

vektoren til blokken som skal kodes, i tilfelle en første bildeordretellings-, POC-, 

forskjell mellom det gjeldende bildet og et første referansebilde som er referert til av 30

blokken som skal kodes, er forskjellig fra en andre POC-forskjell mellom det 

sammenstilte bildet og et andre referansebilde som er referert til av den sammenstilte 

blokken,
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hvor skaleringsfaktoren er beregnet ved å multiplisere den første POC-

forskjellen som er klippet i et andre forhåndsbestemt område, og en invers-

proporsjonal verdi av den andre POC-forskjellen som er klippet i det andre 

forhåndsbestemte området, å modifisere et resultat av multiplikasjonen ved først å 

addere en andre forskyvning / offset og deretter å anvende en andre aritmetisk 5

skiftoperasjon,

og å klippe det modifiserte resultatet av multiplikasjonen i et tredje forhånds-

bestemt område, idet den invers-proporsjonale verdien er beregnet ved å dele en 

mellomverdi med den andre POC-forskjellen, og

mellomverdien er beregnet ved å bruke en absoluttverdi av den andre POC-10

forskjellen som er delt med 2, og modifisert basert på en tredje offset- eller 

forskyvningsoperasjon,

hvor den sammenstilte blokken er bestemt ved utføring av

å beregne en første posisjon som tilsvarer en høyre-bunn-posisjon for blokken 

som skal kodes i det gjeldende bildet, ved å ta en øvre-venstre-posisjon for blokken 15

som skal kodes i det gjeldende bildet, og å addere en bredde og en høyde for 

blokken som skal kodet i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal kodes i det gjeldende 

bildet;

å bestemme hvorvidt en første blokk som dekker den beregnede første 20

posisjonen i det sammenstilte bildet, er kodet i en intraprediksjonsmodus;

i tilfelle den første blokken ikke er kodet i en intraprediksjonsmodus, å 

bestemme den første blokken i det sammenstilte bildet som den sammenstilte 

blokken,

i tilfelle den første blokken er kodet i en intraprediksjonsmodus, å beregne en 25

andre posisjon som tilsvarer en sentral posisjon av blokken som skal kodes i det 

gjeldende bildet, ved å ta øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal kodes i det 

gjeldende bildet, og å addere en halvdel av bredden og en halvdel av høyden for

blokken som skal kodes i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal kodes i det gjeldende 30

bildet; og

å bestemme en andre blokk som dekker den beregnede andre posisjonen i 

det sammenstilte bildet, som den sammenstilte blokken.
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6. Bildekodingsapparatet ifølge krav 5, hvor hvert av det første forhåndsbestemte 

området til det tredje forhåndsbestemte området er et fast verdiområde.

7. En bildekodingsfremgangsmåte som omfatter:5

å generere en bevegelsesvektor for en blokk som skal kodes i et gjeldende 

bilde;

(a) å skalere en bevegelsesvektor av en sammenstilt blokk som er inneholdt i et 

sammenstilt bilde, blant et flertall av referansebilder, idet den skalerte bevegelses-

vektoren blir generert ved å multiplisere en skaleringsfaktor og bevegelsesvektoren, 10

og å modifisere et resultat av multiplikasjonen ved først å addere en første 

forskyvning / offset og deretter å anvende en første aritmetisk skiftoperasjon;

(b) å klippe den skalerte bevegelsesvektoren i et første forhåndsbestemt område 

for å generere en klippet bevegelsesvektor; og

(c) å kode en bevegelsesvektorforskjell som er fått ved å subtrahere den klippede 15

bevegelsesvektoren som en predikert bevegelsesvektor fra bevegelsesvektoren til 

blokken som skal kodes,

hvor trinnene (a) til (c) blir utført i tilfelle en første bildeordretellings-, POC-, 

forskjell mellom det gjeldende bildet og et første referansebilde som er referert til av 

blokken som skal kodes, er forskjellig fra en andre POC-forskjell mellom det20

sammenstilte bildet og et andre referansebilde som er referert til av den sammenstilte 

blokken, og

hvor skaleringsfaktoren blir beregnet ved å multiplisere den første POC-

forskjellen som er klippet i et andre forhåndsbestemt område, og en invers-

proporsjonal verdi av den andre POC-forskjellen som er klippet i det andre forhånds-25

bestemte området, å modifisere et resultat av multiplikasjonen ved først å addere en 

andre forskyvning / offset og deretter a anvende en andre aritmetisk skiftoperasjon,

og å klippe det modifiserte resultatet av multiplikasjonen i et tredje forhånds-

bestemt område, idet den invers-proporsjonale verdien blir beregnet ved å dele en 

mellomverdi med den andre POC-forskjellen, og30

mellomverdien blir beregnet ved å bruke en absoluttverdi av den andre POC-

forskjellen som er delt med 2, og modifisert basert på en tredje offset- eller 

forskyvningsoperasjon,
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hvor den sammenstilte blokken blir bestemt ved utføring av:

å beregne en første posisjon som tilsvarer en høyre-bunn-posisjon for blokken 

som skal kodes i det gjeldende bildet, ved å ta en øvre-venstre-posisjon for blokken 

som skal kodes i det gjeldende bildet, og å addere en bredde og en høyde for

blokken som skal kodes i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-5

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal kodes i det gjeldende 

bildet;

å bestemme hvorvidt en første blokk som dekker den beregnede første 

posisjonen i det sammenstilte bildet, er kodet i en intraprediksjonsmodus;

i tilfelle den første blokken ikke er kodet i en intraprediksjonsmodus, å 10

bestemme den første blokken i det sammenstilte bildet som den sammenstilte 

blokken,

i tilfelle den første blokken er kodet i en intraprediksjonsmodus, å beregne en 

andre posisjon som tilsvarer en sentral posisjon av blokken som skal kodes i det 

gjeldende bildet, ved å ta øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal kodes i det 15

gjeldende bildet, og å addere en halvdel av bredden og en halvdel av høyden for

blokken som skal kodes i det gjeldende bildet, til henholdsvis x-koordinat og y-

koordinat for øvre-venstre-posisjonen av blokken som skal kodes i det gjeldende 

bildet; og

å bestemme en andre blokk som dekker den beregnede andre posisjonen i 20

det sammenstilte bildet, som den sammenstilte blokken.
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