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1. Drivmekanisme for en legemiddelleveringsanordning, som omfatter:  

en ledeskrue (5), en ledeskruemutter (7) og et drivelement (8), rettet mot en akse (4) 

som definerer en aksial retning og en motstående aksial retning, 

- en kobling mellom ledeskruen (5) og ledeskruemutteren (7) som tillater en spiralformet 

bevegelse av ledeskruen (5) i forhold til ledeskruemutteren (7) i det minste i den aksiale 10 

retningen, 

- ledeskruen (5) er koblet med drivelementet (8), idet koblingen genererer en 

spiralformet bevegelse av ledeskruen (5) i forhold til drivelementet (8) når drivelementet 

(8) beveges i aksial retning i forhold til ledeskruen (5), og koblingen overstyres for å 

forhindre en spiralformet bevegelse av ledeskruen (5) i forhold til drivelementet (8) når 15 

drivelementet (8) beveges i motstående retning aksial retning med hensyn til ledeskruen 

(5), 

- en dispenseringsstoppfunksjon (19) til ledeskruemutteren (7), og en 

- dispenseringsstoppfunksjon (20) av drivelementet (8), 

- dispenseringsstoppfunksjonene (19, 20) interagerer og hindrer derved generering av 20 

spiralbevegelsen til ledeskruen (5) når drivelementet (8) nærmer seg en spesifisert 

sluttposisjon, karakterisert ved at dispenseringsstoppfunksjonene (19, 20) har 

tilsvarende kontaktflater (22) som er skrå til aksen (4). 

 

2. Drivmekanismen ifølge krav 1, hvori dispenseringsstoppfunksjonene (19, 20) har 25 

tilsvarende endeflater (23) som hemmer en rotasjon av drivelementet (8) i forhold til 

ledeskruemutteren (7) minst i en retning. 

   

3. Drivmekanismen ifølge ett av kravene 1 til 2, hvori 

dispenseringsstoppfunksjonen (19) til ledeskruemutteren (7) er formet som et prisme 30 

eller avkortet prisme. 

   

4. Drivmekanismen ifølge ett av kravene 1 til 3, hvori 

dispenseringsstoppfunksjonene (19, 20) styrer drivelementet (8) i forhold til 

ledeskruemutteren (7) i en spiralformet bevegelse som har samme stigning som 35 

spiralbevegelsen til ledeskruen (5) i forhold til drivelementet (8).    

   

5. Drivmekanismen ifølge ett av kravene 1 til 4, som videre omfatter:  
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en fleksibel styringsfunksjon (15) av ledeskruen (5) og 

en skruegjenge (18) av drivelementet (8), 

koblingen av ledeskruen (5) med drivelementet (8) tilveiebringes av den fleksible 

styringsfunksjonen (15) som griper inn i skruegjengen (18), og 

skruegjengen (18) har den samme stigningen som spiralbevegelsen til ledeskruen (5) i 5 

forhold til drivelementet (8). 

   

6. Drivmekanismen ifølge ett av kravene 1 til 5, som videre omfatter:  

stoppfunksjoner (17) til ledeskruen (5), 

stoppfunksjonene (17) hemmer spiralbevegelsen av ledeskruen (5) når drivelementet (8) 10 

beveges i den motstående aksiale retningen i forhold til ledeskruen (5). 

  

7. Drivmekanismen ifølge ett av kravene 1 til 6, hvori 

drivelementet (8) og ledeskruemutteren (7) låses dreibart. 

   15 

8. Drivmekanismen ifølge ett av kravene 1 til 7, hvori 

dispenseringsstoppfunksjonen (19) til ledeskruemutteren (7) dannes som en integrert del 

av ledeskruemutteren (7), og 

dispenseringsstoppfunksjonen (20) til drivelementet (8) dannes som en integrert del av 

drivelementet (8). 20 

   

9. Legemiddelleveringsanordning, som omfatter:  

- en drivmekanisme ifølge ett av kravene 1 til 8, og 

- et legeme (1) som har en distal ende (2) og en proksimal ende (3) som er adskilt i 

akseretningen.  25 
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