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1.  Drivmekanisme for en leveringsanordning for legemidler, omfattende:  

 - en ledeskrue (5), en ledeskruemutter (7) og et drivelement (8), på linje med en 

akse (4) som definerer en aksial retning og en motsatt aksial retning, 

 - en kobling mellom ledeskruen (5) og ledeskruemutteren (7) som muliggjør 

spiralbevegelse av ledeskruen (5) i forhold til ledeskruemutteren (7) i hvert fall i den 10 

aksiale retningen, 

 - hvor drivelementet (8) er rotasjonsmessig låst med ledeskruemutteren (7), 

 - hvor ledeskruen (5) er koblet med drivelementet (8), hvor koblingen genererer 

en spiralbevegelse av ledeskruen (5) i forhold til drivelementet (8) når drivelementet 

(8) beveges i den aksiale retningen i forhold til ledeskruen (5), og hvor koblingen 15 

overstyres for å hindre spiralbevegelse av ledeskruen (5) i forhold til drivelementet (8) 

når drivelementet (8) blir beveget i den motsatte aksiale retningen i forhold til 

ledeskruen (5),  

hvor drivmekanismen er karakterisert ved 

 - tapptrekk (25) på ledeskruen (5), hvor tapptrekkene (25) er anordnet i minst én 20 

rekke (20) parallelt med aksen (4) med alternerende små og store mellomrom mellom 

etterfølgende tapptrekk (25), og 

 - et anslagstrekk (19) på drivelementet (8), hvor anslagstrekket (19) vender mot 

ledeskruen (5), hvor en dimensjon til anslagstrekket (19) i retning av aksen (4) er 

større enn de små mellomrommene og maksimalt like store som de store 25 

mellomrommene. 

 

2.  Drivmekanisme ifølge krav 1, videre omfattende:  

 et ytterligere skruegjenge (16) på ledeskruen (5), hvor skruegjengen (6) og den 

ytterligere skruegjengen (16) har samme stigning og er sammenflettet. 30 
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3.  Drivmekanisme ifølge krav 2, hvor 

 hvert av tapptrekkene (25) er anordnet tilstøtende skruegjengen (6) eller 

tilstøtende den ytterligere skruegjengen (16). 

  

4.  Drivmekanisme ifølge ett av krav 1 til 3, hvor 5 

 tapptrekkene (25) er fremskytende elementer på ledeskruen (5). 

  

5.  Drivmekanisme ifølge ett av kravene 1 til 4, videre omfattende:  

 et bøyelig føringstrekk (15) på ledeskruen (5), og 

 en skruegjenge (18) på drivelementet (8), 10 

 hvor det bøyelige føringstrekket (15) på ledeskruen (5) og skruegjengen (18) på 

drivelementet (8) sørger for koblingen av ledeskruen (5) med drivelementet (8). 

 

 6.  Drivmekanisme ifølge ett av kravene 1 til 5, videre omfattende:  

 anslagstrekk (17) på ledeskruen (5), 15 

 hvor anslagstrekkene (17) hindrer spiralbevegelse av ledeskruen (5) når 

drivelementet (8) blir beveget i den motsatte aksiale retningen i forhold til ledeskruen 

(5). 

  

7.  Drivmekanisme ifølge krav 6, hvor 20 

 i hvert fall noen av tapptrekkene (25) er anordnet tilstøtende anslagstrekkene 

(17) på ledeskruen (5). 

  

8.  Drivmekanisme ifølge ett av kravene 1 til 7, hvor 

 drivelementet (8) er en drivhylse og ledeskruen (5) står gjennom drivelementet 25 

(8), og 

 anslagstrekket (19) på drivelementet (8) er et fremskytende element eller to 

separate fremskytende elementer eller et flertall separate fremskytende elementer 

anordnet på en indre sidevegg til drivelementet (8). 

  30 
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9.  Drivmekanisme ifølge ett av kravene 1 til 8, hvor 

 tapptrekkene (25) er anordnet i minst to rader (20) parallelt med aksen (4), hvor 

radene (20) er jevnt fordelt rundt en periferi til ledeskruen (5). 

  

10.  Leveringsanordning for legemidler, omfattende:  5 

 - en drivmekanisme ifølge ett av kravene 1 til 9, og 

 - et legeme (1) med en distal ende (2) og en proksimal ende (3), som befinner 

seg i en avstand fra hverandre i retningen til aksen (4). 

 

11.  Leveringsanordning for legemidler ifølge krav 10, videre omfattende:  10 

 et føringstrekk (10) på drivelementet (8), hvor føringstrekket (10) hindrer 

rotasjon av drivelementet (8) i forhold til legemet (1), og 

 hvor ledeskruemutteren (7) er rotasjonsmessig låst med legemet (1) og 

drivelementet (8) således er rotasjonsmessig låst med ledeskruemutteren (7). 
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