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Patentkrav 

 

1. Drivmekanisme for en legemiddeldispenseranordning, som omfatter: 

- en ledeskrue (5) og en ledemutter (7) som er innrettet etter en akse (4) som definerer 

en aksialretning og en motsatt aksialretning, 5 

- en gjenge (6) og minst én ytterligere gjenge (16) på ledeskruen (5), der gjengen (6) og 

den ytterligere gjengen (16) har samme stigning og er sammensnodd, og 

- et drivertrekk (19) på ledemutteren (7), 

- der drivertrekket (19) er i inngrep med gjengen (6) og den ytterligere gjengen (16) og 

gjør det mulig med en dispenseroperasjon, en spiralformet bevegelse hos ledeskruen (5) 10 

i forhold til ledemutteren (7) i det minste i aksialretningen. 

  

2. Drivmekanisme ifølge krav 1, som ytterligere omfatter: 

- at aksen (4) ytterligere definerer radielle retninger (24) som avviker fra aksen (4), 

- at gjengen (6) og den ytterligere gjengen (16) på ledeskruen (5) har overflater (23), 15 

- at drivertrekket (19) er i inngrep med gjengen (6) mellom overflatene (23), og 

- at overflatene (23) på gjengen (6) danner en vinkel (22) forskjellig fra null i de radielle 

retningene (24). 

  

3. Drivmekanisme ifølge krav 1 eller 2, som ytterligere omfatter: 20 

et drivelement (8) som er dreiefast forbundet med ledemutteren (7), 

der ledeskruen (5) er koplet sammen med drivelementet (8), der koplingen genererer en 

spiralformet bevegelse hos ledeskruen (5) i forhold til drivelementet (8) når drivelementet 

(8) blir beveget i aksialretningen i forhold til ledeskruen (5), og koplingen blir overstyrt 

for å hindre en spiralformet bevegelse hos ledeskruen (5) i forhold til drivelementet (8) 25 

når drivelementet (8) blir beveget i den motsatte aksialretningen i forhold til ledeskruen 

(5). 

  

4. Drivmekanisme ifølge krav 3, som ytterligere omfatter: 

et fleksibelt føringstrekk (15) på ledeskruen (5), og 30 

en drivelementgjenge (18) på drivelementet (8), 

der det fleksible føringstrekket (15) på ledeskruen (5) og drivelementgjengen (18) på 

drivelementet (8) tilveiebringer koplingen mellom ledeskruen (5) og drivelementet (8). 

  

5. Drivmekanisme ifølge krav 4, der 35 

drivelementgjengen (18) på drivelementet (8) har to separate koaksiale spiralformede 

trekk. 
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6. Drivmekanisme ifølge et av kravene 3 til 5, som ytterligere omfatter: 

stoppertrekk (17) på ledeskruen (5), 

der stoppertrekkene (17) hemmer den spiralformede bevegelsen hos ledeskruen (5) når 

drivelementet (8) blir beveget i den motsatte aksialretningen i forhold til ledeskruen (5). 

  5 

7. Drivmekanisme ifølge et av kravene 1 til 6, der 

drivertrekket (19) på ledemutteren (7) omfatter minst to separate deler som stikker ut fra 

en indre overflate (21) på ledemutteren (7). 

  

8. Drivmekanisme ifølge et av kravene 1 til 7, der 10 

drivertrekket (19) på ledemutteren (7) skråner av mot gjengen (6) på ledeskruen (5). 

  

9. Legemiddeldispenseranordning som omfatter: 

- drivmekanisme ifølge et av kravene 1 til 8, og 

- et legeme (1) som har en distal ende (2) og en proksimal ende (3), som befinner seg i 15 

en avstand fra hverandre i aksens (4) retning. 
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