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Patentkrav.

1. Framgangsmåte for undersjøisk installering av en oppdriftsmodul (30) omfatter:

å feste en oppdriftsmodul (30) til et klemmeverktøy (40);

å posisjonere klemmeverktøyet (40) inntil en neddykket kanal (10);

å aktuere klemmeverktøyet (40) rundt den neddykkede kanalen (10);5

å feste oppdriftsmodulen (30) til den neddykkede kanalen (10); og

å frigjøre klemmeverktøyet (40) fra oppdriftsmodulen (30),

karakterisert ved at klemmeverktøyet (40) omfatter:

en første plate (50), en andre plate (52), en tredje plate (54), og en fjerde plate

(56);10

et første koblingsstag (60) som inkluderer et teleskoporgan (60’);

et andre koblingsstag (62) som inkluderer et teleskoporgan (62’); og

hengsler (58),

hvori

hengslene (58) kobler den første platen (50) til den andre platen (52) og15

den tredje platen (54) til den fjerde platen (56);

det første koblingsstaget (60) kobler den første platen (50) til den tredje platen

(54); og

det tredje koblingsstaget (62) kobler den andre platen (52) til den fjerde platen

(56).20

2. Framgangsmåte ifølge krav 1, hvori klemmeverktøyet (40) har negativ oppdrift.

3. Framgangsmåte ifølge krav 1, hvori frigjøringen av klemmeverktøyet (40) omfatter aktuering av

klemmeverktøyet åpent.

4. Framgangsmåte ifølge krav 1, hvori klemmeverktøyet (40) posisjoneres inntil den neddykkede

kanalen (10) ved bruk av en kran (42).25

5. Framgangsmåte ifølge krav 4, hvori kranen (42) er lokalisert på et fartøy.
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6. Framgangsmåte ifølge krav 1, hvori posisjonering av klemmeverktøyet (40) omfatter bruk av en

flotasjonsinnretning (16).

7. Framgangsmåte ifølge krav 1, omfatter videre betjening av klemmeverktøyet (40) ved bruk av et

kontrollpanel (76).

8. Framgangsmåte ifølge krav 1, hvori frigjøringen av klemmeverktøyet (40) fra oppdriftsmodulen5

(30) omfatter aktuering av en plate ved klemmeverktøyet (40) utover.

9. Framgangsmåte ifølge krav 1, hvori klemmeverktøyet (40) videre omfatter et aktuatororgan og

hvori klemmeverktøyet (40) aktueres rundt den neddykkede kanalen (10) ved bruk av

aktuatororganet.

10. System for undersjøisk installering eller fjerning av en oppdriftsmodul (30), omfatter:10

en oppdriftsmodul (30) som omfatter i det minste to seksjoner;

et klemmeverktøy (40), hvori klemmeverktøyet (40) holder oppdriftsmodulen (30);

hvori klemmeverktøyet (40) fester oppdriftsmodulen (30) til en neddykket kanal (10) eller

klemmeverktøyet (40) fjerner oppdriftsmodulen (30) fra en neddykket kanal (10);

et trykkstempel (72), hvori trykkstemplet (72) aktuerer klemmeverktøyet (40) under15

festing av oppdriftsmodulen (30) til den neddykkede kanalen (10) eller fjerning av

oppdriftsmodulen (30) fra den neddykkede kanalen (10); og

et kontrollpanel (76), hvori kontrollpanelet (76) betjener klemmeverktøyet (40);

karakterisert ved at klemmeverktøyet (40) omfatter:

en første plate (50), en andre plate (52), en tredje plate (54), og en fjerde plate20

(56);

et første koblingsstag (60) som inkluderer et teleskoporgan (60’);

et andre koblingsstag (62) som inkluderer et teleskoporgan (62’); og

hengsler (58),

hvori hengslene (58) kobler den første platen (50) til den andre platen (52) og den25

tredje platen (54) til den fjerde platen (56);

det første koblingsstaget (60) kobler den første platen (50) til den tredje platen

(54); og det andre koblingsstaget (62) kobler den andre platen (52) til den fjerde

platen (56).
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11. System ifølge krav 10, hvori trykkstemplet (72) aktuerer klemmeverktøyet (40) lukket.

12. System ifølge krav 10, hvori trykkstemplet (72) utvider bredden av klemmeverktøyet (40).

13. System ifølge krav 10, hvori klemmeverktøyet (40) åpnes og lukkes på en aksel.

14. System ifølge krav 10, hvori klemmeverktøyet (40) har negativ oppdrift.

15. System ifølge krav 14, omfatter videre en flotasjonsinnretning (16), hvori5

flotasjonsinnretningen (16) bringer klemmeverktøyet (40) til et nøytralt oppdriftspunkt.

16. Framgangsmåte for fjerning av en oppdriftsmodul (30), omfatter:

å posisjonere et klemmeverktøy (40) inntil en neddykket kanal (10), hvori den neddykkede

kanalen (10) omfatter en oppdriftsmodul (30),

å aktuere klemmeverktøyet (40) rundt oppdriftsmodulen (30);10

å feste oppdriftsmodulen (30) til klemmeverktøyet (40); og

fjerne klemmeverktøyet (40) fra den neddykkede kanalen (10),

karakterisert ved at klemmeverktøyet (40) omfatter:

en første plate (50), en andre plate (52), en tredje plate (54), og en fjerde plate

(56);15

et første koblingsstag (60) som inkluderer et teleskoporgan (60’);

et andre koblingsstag (62) som inkluderer et teleskoporgan (62’); og

hengsler (58),

hvori

hengslene (58) kobler den første platen (50) til den andre platen (52) og den tredje20

platen (54) til den fjerde platen (56);

hvori det første koblingsstaget (60) kobler den første platen (50) til den tredje

platen (54);

det andre koblingsstaget (62) kobler den andre platen (52) til den fjerde platen

(56).25
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