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Patentkrav 

1. Et elektrisk balansekjøretøy (100; 200), som omfatter:

et toppdeksel (1) som omfatter et første toppdeksel (11) og et andre toppdeksel 5 

(12) anordnet symmetrisk og roterbare i forhold til hverandre; 

et bunndeksel (3) festet til toppdekselet (1), der bunndekselet (3) omfatter et 

første bunndeksel (31) og et andre bunndeksel (32) anordnet symmetrisk og 

roterbare i forhold til hverandre; karakterisert ved at, 

et indre deksel (2) er festet mellom toppdekselet (1) og bunndekselet (3), der det 10 

indre dekselet (2) omfatter et første indre deksel (21) og et andre indre deksel 

(22) anordnet symmetrisk og roterbare i forhold til hverandre; 

en roterende mekanisme (60) festet mellom det første indre dekselet (21) og det 

andre indre dekselet (22); 

to hjul (50) som er dreibart festet på to sider av det indre dekselet (2); 15 

to navmotorer (4) festet i hver av de to hjulene (50); 

flere sensorer (80) anordnet mellom bunndekselet (3) og det indre dekselet (2); 

en strømforsyning (81) festet mellom det første bunndekselet (31) og det første 

indre dekselet (21); og 

en kontroller (82) som er festet mellom det andre bunndekselet (32) og det andre 20 

indre dekselet (22), der kontrolleren (82) er elektrisk forbundet med flere 

sensorer (80), strømforsyningen (81) og navmotorene (4), og der kontrolleren 

(82) styrer navmotorene (4) for å drive de korresponderende hjulene (50) slik at 

de roterer i henhold til sensorsignaler som overføres av sensorene (80). 

25 

2. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til krav 1, som videre omfatter

to pedaler (5), der pedalene (5) er festet til toppdekselet (1) og det indre dekselet (2).

3. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til krav 2, der pedalene (5) har

gjensidig separerte friksjonsstrimler (51) anordnet på pedalenes (5) øvre flater.30 
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4. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til krav 2, der det første 

toppdekselet (11) og det andre toppdekselet (12) har hulrom (16), det første indre 

dekselet (21) og det andre indre dekselet (22) har fordypninger (23) i posisjoner som 

korresponderer med hulrommene (16), og hulrommene (16) kombineres med 

fordypningene (23) for å danne pedalhulrom som passer pedalene (5). 5 

 

5. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1–4, der rotasjonsmekanismen (60) omfatter to lagre (61), en akselhylse 

(62) og to fjærer (63), der de to lagrene (61) er festet til det indre indre dekselet (21) 

og det andre indre dekselet (22), og akselhylsen (62) er festet på innsiden av de to 10 

lagrene (61) og festet til det indre dekselet (2) via de to fjærene (63). 

 

6. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1-5, som videre omfatter en dekorativ lampe (33) anordnet ved 

bunndekselet (3). 15 

 

7. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1-6, der toppdekselet (1) videre omfatter to indikatorskjermer (13) som er 

elektrisk forbundet med kontrolleren (82), der en indikatorskjerm (13) viser 

gjenværende kapasitet til strømforsyningen (81), og den andre indikatorskjermen 20 

(13) viser tilstanden til det elektriske balansekjøretøyet (100; 200). 

 

8. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1-7, der sensoren (80) omfatter et gyroskop (83), en akselerasjonssensor 

(85) og en induktiv bryter (84), der den induktive bryteren (84) registrerer om en 25 

bruker står på det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) for å avgjøre om tilstanden 

skal være på eller av, kontrolleren (82) mottar sensorsignalet til den induktive 

bryteren (84) for å styre navmotorene (4) slik at de enten arbeider eller stopper, og 

kontrolleren (82) mottar sensorsignalene til akselerasjonssensoren (85) og 

gyroskopet (83) for å styre navmotorene (4) slik at de enten endrer eller beholder 30 

nåværende tilstand. 
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9. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1-8, som videre omfatter et grensesnitt for lading (87) anordnet ved 

bunndekselet (3).  

 

10. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til krav 9, som videre omfatter 5 

et grensesnittdeksel (220), der grensesnittdekselet (220) dekker grensesnittet for 

lading (87). 

 

11. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1-10, som videre omfatter en begrensende aksel (7) anordnet mellom det 10 

første indre dekselet (21) og det andre indre dekselet (22), der lengden av den 

begrensende akselen (7) i det andre indre dekselet (22) er større enn lengden av den 

begrensende akselen (7) i det første indre dekselet (21). 

 

12. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 15 

kravene 1-11, der toppdekselet (1) har to bueformede fremspring (15), der de to 

bueformede fremspringene (15) er plassert ovenfor de to hjulene (50) og dekker en 

del av hjulene (50), og bredden av de bueformede fremspringene (15) er større enn 

bredden på hjulene (50). 

 20 

13. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1-12, der toppdekselet (1) og bunndekselet (3) er laget av plast, og det indre 

dekselet (2) er laget av aluminiumslegering. 

 

14. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 25 

kravene 1-13, som videre omfatter en fjernkontroll (210), der kontrolleren (82) 

mottar et styresignal sendt av fjernkontrollen (210). 

 

15. Det elektriske balansekjøretøyet (100; 200) i henhold til et hvilket som helst av 

kravene 1-14, der kontrolleren (82) har en lagringsenhet (821) og en 30 

korreksjonssenhet (822), lagringsenheten (821) lagrer en innledende balansetilstand 
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for det elektriske balansekjøretøyet (100; 200), og korreksjonsenheten (822) 

korrigerer en strømbalansestatus for det elektriske balansekjøretøyet (100; 200). 
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