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(57) Sammendrag

En fremgangsmaéte til stabilisering av et analogfilter
(d8) som genererer et ustabilt utgangssignal (s8),
realiseres et ideelt filter (d4) hvis filterfunksjonen
svarer til analogfilterets (d8) ideelle filterfunksjon.
Et feilsignal (s10) genereres ved & subtrahere
utgangssignalet (s8) fra utgangssignal (s12) og
addere feilsignalet (s10), eventuelt formatert til et
kompensasjonssignal (s11) til analogfilterets
inngangssignal (s1;s2) i motfase, slik at utgangs-
signalet (s8) konvergerer kontinuerlig mot en
idealverdi.

Et integrerende analogfilter til utferelse av denne
fremgangsmaten kan vare realisert med en
forsterkende integrator (d8) som svarer til det
ustabile analogfilter og avgir utgangssignalet (s8)
som tidsdiskretiseres i en tidsdiskretiseringsenhet
(d3). En referansegenerator (d7) avgir et tidsdis-
kretisert referansesignal (s13) som representerer
analogfilterets ideelle utgangssignal i motfase.
Feilsignalet (s10) genereres som differansen
mellom det tidsdiskretiserte utgangssignal (s9) og
referansesignalet (s13). Kompensasjonen av
analogfilteret skjer ved at feilsignalet (s10) igjen
leveres til analogfilterets inngang. Tidsdiskretise-
ringen av analogfilterets utgangssignal (s8) skjer i
en sampel og holdkrets (d3) som er forbundet med
utgangen pa analogfilteret (d8).

Ved omforming av digitalsignaler til analog
signaler med bruk av fremgangsmaten og analogfil-
teret, differensieres digitalsignalet minst to ganger
for omformingen til et analogsignal som integreres
tilsvarende mange ganger. Dette realiseres i et
digital/analogomformersystem hvor digitaldelen
omfatter minst to differensiatorledd (D, D,,..D,)
forbundet i serie og analogdelen (A) omfatter til-
svarende mange integratorledd (1;, i5,..1,) i serie.

Anvendelse ved reproduksjon av digitalt lagret lyd
og i prosesskontroll, herunder styring av mekaniske
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