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Det er oppfunnet en forbedring ved en flytteanord-
ning for last, som er forsynt med anordninger for &
gripe inn med lasten og lefte den ved én ende over en
lav heyde, med én eller flere ruller slik at lasten
saledes kan forskyves med flytteanordningen i forhold
til en bareflate over hvilken rullene kan bevege seg
mens de bzrer lasten. Forbedringen betyr at inn-
grepsanordningene (6) kan gripe inn med lasten (7) pa
avstand fra rullenes (3) akse (17), og at anordningen
(1) er forsynt med inngrepsanordninger (4) for et
fleksibelt trekkorgan (22), sid som en kabel eller kjede,
for & bevege lasten (7) med flytteanordningen (1) over
bareflaten, hvilke inngrepsanordninger (4) for trekkor-
ganet ogsd er anbragt pa avstand fra rullenes (3) akse
(17), pa en-slik mate at trekkraften fra et trekkorgan
(22) som star i inngrep soker & svinge flytteanord-
ningen (1) i forheld til rullene (3) i den retning
lasten (7) sdledes blir leftet. Inngrepsanordningene
(6) griper fortrinnsvis pa dreiende mdte inn med den
ytterligere anordning (1), med opplagringer for rul-
lene pa en eksentrisk aksel (18) som ligger parallelt
med rullenes (3) akse (17) og pa avstand fra disse
mellom aksen (17) og inngrepspunktet med lasten (7),
mens en kam (15, 16) er innpasset bdde pad den ytter-
ligere anordning (1) og pa inngrepsanordningene (6),
idet kammene er plassert slik at nir den ytterligere
anordning, under virkningen av trekkorganet (22),
dreies om aksen (17) av rullene (3) i retningen for
hevning av lasten, vil kammene (15, 16) komme ut av en
posisjon pd avstand fra hverandre og til kontakt med
hverandre. Som et resultat av denne forbedring blir
lasten fremfor alt leftet med ett og samme trekkorgan,
hvoretter den blir beveget inn pd bazreflaten med okende
drivkraft i trekkorganet.
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Foreliggende oppfinnelse vedrerer en anordning for lefting
og flytting av en last som hviler pa et underlag, omfatten-
de en aksel pa hvilken én eller flere ruller er roterbart
montert, og en inngrepsanordning som er koblet til akselen
og innrettet for inngrep med lasten, hvilken aksel ogsd er
forsynt med forbindelsesorganer for utevelse av en kraft
mot akselen i et punkt i avstand fra rullenes rotasjonsak-
se, slik at nar inngrepsanordningen inngriper med lasten og
en trekkraft uteves mot nevnte forbindelsesorgan i retning
bort fra lasten, roteres akselen i forhold til rullene om
nevnte rotasjonsakse og bevirker at inngrepsanordningen
dreies om nevnte rotasjonsakse for & leofte en ende av
lasten opp .fra underlaget,  hvilken dreining begrenses av .
anslagsérgaﬁ pa inngrepsanordningen, idet utzvelsé av
ytterligere trekkraft bevirker at rullene roterer om

rotasjonsaksen for derved & flytte.lasten pa& underlaget.

En slik anordnlng er kjent fra NO 149 382. Her benyttes én'
pall som hv1ler -pa et rulleunderstell som ikke kan forsky-.
ves i en krum bane uten at noen av . dets ruller loftes app
fra underlaget. B '

Formdlet med oppfinnelsen er mer spésielt a tilveiebringe
en slik flytteanordning som kan lgfte en last, spesielt en
sdkalt container, sa som den sakalte ISO-container, ved én
ende opp en liten hzyde, slik at den kan trekkes over pa
f.eks..lasteplanet av en lastebil ved at rullene bevegert
seg over dennes lasteplan. I dette tilfelle behover lasten
ikke a overferes['men'1astep1anet kan skyves horisontalt
under lasten, f.eks. ved & rygge lastebilen, som i og for
seg kjent (se f.eks. US-PS 4 051 968, 4 492 507 eller

4 026 429):

Mer spesielt er formdlet med oppfinnelsen & tilveiebringe
en flytteanordning av den ovenfor nevnte type, som har
enkel utferelse og arbeider palitelig, og som lett og raskt

kan gripe inn med og leses fra lasten.
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For dette formadl er en flytteanordning av den type som er
nevnt i innledningen ifelge oppfinnelsen karakterisert ved
at akselen videre er forsynt med et hull som strekker seg
parallelt med og er sideveis forskjevet 1 forhold til
nevnte rotasjonsakse, og en forste kam utformet rundt
periferien av akselen, og at nevnte inngrepsanordning er
forsynt med en akseltapp for opptagelse i nevnte hull for
& koble inngrepsanordningen til akselen, og en andre kam
som danner nevnte anslagsorgan og er innrettet til & komme
til anlegg mot nevnte forste kam pa akselen ndr inngrepsan-
ordningen dreies en forutbestemt vinkel i forhold til

akselen.

Hvis det er tilstrekkelig motstand mot den horisontale

bevegelse av lasten, vil trekkorganet, etter anordningens

.inngrep med lasten, innledningsvis ikke vare i.stand til.&

bevege lasten horisontalt,'slik at det kraftpar som dannes

.av trekkraften og dennes momentarm opp .til rullenes -akse

virker med et oppadsvingéne‘kraftpar pélanordnihgéne.som“

"griper ..inn ned'laStén.for é 1zfte deﬁne,lealt;  Hvis

motstanden mot horisontal forskyvning av lasten etter denne
lefteoperasjon blir redusert tilstrekkelig (f.eks. pa grunn
av at den nd& bare hviler med den andre ende pa underlaget),
vil lasten kunne bevege seg horisontalt ved ytterligere
trekk 1 trekkorganet, og under lefteprosessen nas en

likevektstilstand hvor det ikke skjer ytterligere lefting,

‘men lasten. beveges horisontalt. Istedenfor dette, er det

f.eks. mulig & rygge en tippebro'eller et Vippet lasteplan

.av lastebilen inntil den befinner seg nedenfor lasten, idet

lasten tas opp pa& tippebroen eller lasteplanet uten hori-
sontal bevegelse, ved samtidig med ryggingen & korte inn

trekkorganet i samme grad med en vinsj pa lastebilen.

Nar kammene under leftebevegelsen kommer 1 kontakt med
hverandre, Dblir ytterligere 1lefting av lasten ved denne
ende begrenset fordi trekkorganet na md uteve en meget

sterre kraft for & lefte lasten ytterligere, idet kraft-
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paret for lefting na er overfert til inngrepsanordningene
via disses forholdsvis store momentarm, mens en ytterligere
lefting, 1 tilfellet av en forbindelse mellom inngrepsan-
ordningene og lasten som ikke tillater noen vinkeldreining,
ikke engang er mulig uten a lofte hele lasten, ogsd ved den
andre ende. Lasten kan saledes loftes ved den ende flytte-
anordningen griper inn med inntil motstanden mot dette ved
den omtalte foretrukne utferelse blir for stor. Ved en
praktisk utforelse kan leftestrekningen f.eks. vare 1,5 cm,
hvilket er tilstrekkelig til & bringe lasten med flyttean-
ordningens ruller inn pd en tippebro eller et lasteplan av
den nevnte type, som kan ha en avfaset bakre ende som
rullene passerer lett inn pa.

Oppfinnelsen vil na blir beskrevet mer detaljert under

henvisning til de vedfeyede tegninger, hvor

fig 1 er et perspektlvrlss av en flytteanordnlng 1lege

oppflnnelsen, ‘med en - tllgrensende IS0 contalner som skal,_

'l-ftes,,og hvor 1nngrepsanordn1ngene er utelatt

fig. 2 er et enderiss av én av inngrepsanordningene,

fig. 3 er et enderiss av flytteanordningen uten inngreps-

anordning, sett 1 retningen for pilen III pa fig. 1,

'fié 4 er et sideriss av anordnlngen pa flg 1 like for

lzfteoperaSJOnen begynner,

fig. 5 viser samme sideriss som fig. 4 ved slutten av

lefteoperasjonen,
fig. 6 viser samme sideriss som fig. 4 og 5, delvis 1
vertikalsnitt, men av en anordning ifelge oppfinnelsen med

avvikende utferelse av inngrepsanordningene, og

fig. 7 viser grunnriss av anordningen pa fig. 6, delvis i
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Pa fig. 1 omfatter flytteanordningén 1 en aksel 2 rundt
hvilken det roterbart er festet ruller 3, og hvor inngreps-
anordninger kan monteres pad hver side av akselen 2 i
retningen for rullenes 3 akse. Pa akselen 2 er det montert
en inngrepsanordning 4 for et fleksibelt trekkorgan, sa som
en kabel eller en kjede (22 pd fig. 4 - 6) som lefte- og
forskyvningskreftene kan virke pa. Inngrepsanordningen 4
er anbragt pa avstand fra og hovedsakelig ovenfor rullenes
akse, slik at trekkorganets kraftutevelse pa denne seker a
svinge flytteanordningen 1 i kraftens retning i forhold til
rullene 3. Ved akselendene er det anordnet hull 5 i en
hylseformet del hvis akse forlzper parallelt ‘med rullenes
3 akse og pa avstand fra denne, mellom akselen og inngreps-
punktet med lasten. Inngrepsanordningenes 6 akseltapp 10
kan inhfzres‘i disse ‘hull 5, meng, som vist pd fig. 1, et

i dette tilfelle sirkelformet. inngripende fremspring 13 .av

;1nngrepsanordn1ngen 6. kan innferes samtidig i .dpningene 8.

av’ "hjzrnebeslaget" 9 som er anbragt pa utsiden av contal—
neren 7. Akselen 2 er ogsa forsynt med fremsprlng 12, som
i en bestemt vinkelposisjon av inngrepsanordningen 6 i
forhold til akselen 2 griper inn i en utsparing 23 (fig. 7)
i tappen 11 av inngrepsanordningen 6, hvilket forhindrer
aksial bevegelse av inngrepsanordningen 6 og akselen 2 i
forhold tll hverandre. Som et resultat blir inngreps-
anordnlngen. 6 aks1alt last pa. akselen 2. I en annen
vinkelposisjon av 1nngrepsanordn1ngen 6 i forhold til
akselen 2, griper fremspringene 12 ikke inn med utsparingen
23 i tappen 11, slik at inngrepsanordningen 6 kan bevege
seg fritt i aksial retning i forhold til akselen 2. Dette
er mer detaljert beskrevet nedenfor. Funksjonen av den
opprettstéendé plate 14 som er innpasset pa& inngrepsanord-
ningen 6 og av kammen 16 pa akselen 2 vil bli narmere

forklart i forbindelse med de felgende figurer.

Akseltappen 10 av inngrepsanordningen 6 pa fig. 2 kan
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innferes i hullet 5 i akselen 2 pa fig. 3. BAksen 18 av
hullet 5 forleper parallelt med aksen 17 av rullene 3 og er
plassert utenfor sentrum i forhold til denne. Inngrepsor-
ganet 13 kan innferes i en 4pning i lasten som skal leftes.
Stoppflaten 14 vil i dette tilfelle hvile mot lasten. Hvis
akseltappen 10 er innfert i hullet 5 i akselen 2, wvil
dennes rotasjonsvinkel bli begrenset ved at kammen 15 av
inngrepsanordningen 6 kan komme i kontakt med kammen 16 av
akselen 2. Arbeidsmaten for denne utferelsesform av
flytteanordningen ifelge oppfinnelsen vil nd bli forklart

under henvisning til fig. 4 og 5.

Fig. 4 viser posisjonen like feor hevning av lasten, i dette,
tilfelle en conﬁainer 7, begynner. Akselen 2 er fert
direkte foran containerens 7 for- eller bakside og inn-
grepsanordningene 6 er med sin akseltapp 10 innfert i
hullene 5 i akselen 2, mens inngrepsorganene 13 er innfert

i 3pningene 8 i hjernebeslagene 9 pad siden av. containeren

- 7. -Stetteflaten 14 hviler helt eller delvis mot'container—'

eéns 7 frontside. ' F.eks. en kabel 22 er festet til inn-

"grepsanordningen 4, hvilken kabel kan uteve en kraft i

pilens retning og griper inn med en vinsj (ikke vist) pa
lasteplanet eller vippebroen av en lastebil. Umiddelbart
fer hevningen begynner foreligger det et mellomrom mellom
kammene 15, 16 av hhv. inngrepsanordningen 6 og akselen 2,
mens akselens 2 fremspring 12 ikke stér i inngrep med

utspafingen 23 ilinngfepsanordningéns'6 tapp,ll.

Hvis nd inngrepsanordningen 4 trekkes i retningen for pilen
pa fig. 4, mens man f.eks. korter inn pa& kabelen 22,
oppstar situasjonen pa fig. 5, hvor containeren 7 er leftet
ved sin ene ende. Denne situasjon oppstar som felger: En
tilstrekkelig stor kraft som virker i retningen for den’
horisontale pil pa fig. 5 (ved hjelp av trekkorganet 22)
vil bevirke at akselen 2 innenfor rullene 3 dreier seg i
denne retning. Den eksentriske akseltapp 10 foretar

fzlgelig en sirkelbevegelse om rullenes 3 akse 17. Fordi
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stetteflaten 14 forhindrer at inngrepsanordningen 6 kan
utfere en dreiebevegelse 1 motsatt retning, vil inngrepsor-
ganet 13 bevege seg i retningen for den vertikale pil pa
fig. 5. Samtidig vil akselen 2 ved hjelp av rullene 3
bevege seg svakt i retning mot containerens 7 forside. N&r
inngrepsorganet 13 trykker mot oversiden av apningen 8, vil
forsiden av containeren 7 derved bli hevet. Under akselens
2 dreiebevegelse vil fremspringet 12 bli dreiet inn i
tappens 11 utsparing 23, hvilket resulterer i at innbyrdes
aksial bevegelse forhindres og inngrepsanordningen 6 blir
last til den ovrige anordning i aksial retning. Denne

lasingen finner allerede sted mens inngrepsanordningen 13

.fremdeles beveger seg frltt oppad Under lzftebevegelsen

overfzres kraftparet som dannes av kraften via aksen 17 av
rullene 2 ved hjelp av momentarmen som er bestemt av den
horisontale avstand mellom aksen 17 av rullene 3 og aksen

18 av akseltappen-10. Under hevningen reduseres avstanden -

~ mellom kammene 15 og 16. Nar kammene kommer i kontakt med
.hverandre er hevningen avsluttet Dénne .avslutning skjer

automatlsk ved at kraftparet som da dannes av kraften som.

er i inngrep med 1nngrepsanordn1ngen 4 ma overfzres via
rullens 3 akse 17 ved hjelp av en meget storre momentarm,
nemlig lik sterrelsen av den horisontale avstand mellom
rullenes 3 akse 17 og trykkpunktet 19 mellom inngrepsorga-
net 13 og apningen 8. For ytterligere hevning av containe-

rens 7 frontside kreves sdledes et sterre kraftpar, hvilket

‘nedvendiggjer en gkning av 'krafteh  som griper inn med

inngrepsanordningen 4. Ved korrekt dimensjonering av

.momentarmen vil den kraft som kreves for ytterligere

hevning, hvor kammene er kommet i kontakt med hverandre,
vere sterre enn den kraftekning som kreves for & overvinne

motstanden mot en horisontal bevegelse av lasteplanet eller

containeren 7 hvis bakside enna hviler pa underlaget. I

dette enskede tilfelle blir containeren 7 lastet pd laste-

planet mens rullene 3 loper over lasteplanet.

Nar lasteprosessen er fullfert, vil akselen med avtagende
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kraft dreie seg tilbake til den opprinnelig posisjon, hvor
inngrepsorganet 13 senkes samtidig med containerens 7
frontside, slik at containeren kommer til & hvile pd

lasteplanet.

Omvendt kan containeren 7 losses av fra lasteplanet pa
samme mate, ved & gi ut pad kabelene. I dette tilfelle m&
kabelkraften vaere stor nok til & holde kammene 15 og 16 i
kontakt med hverandre.

For hevning med flytteanordningen vist pa fig. 4 og 5 er
det wviktig at inngrepsanordningen 6 ikke kan dreie seg om
akseltappen 10 i retning .motsatt akselens 2 drejeretning
under hevniﬁgen. I deﬁte spesielle tilfelle oppﬁés dette
ved hjelp av steotteflaten 14 som hviler mot containerens 7

frontside. Det forligger imidlertid ogsd andre muligheter

for & motvirke denne motsatte dreining - av inngrepsanord-

ningen 6. F.eks. kan det sikres at inngrepsorganet 13 ikke

:kaﬁ'dreie seg fritt i &pningen. 8. Dette kan oppnas ved

f.eks. & utfore inngrepsorganet 13 vinkelformet'élik.at det .
ikke kan dreie i &pningen 8. Stetteflaten 14 er i dette
tilfelle unedvendig, fordi nar kammene 15 og 16 star i
kontakt med hverandre kan ytterligere hevning fortsette
bare ved & overfoere kraftparet om rullenes 3 akse 17 ved
hijelp av en momentarm som er lik den horisontale avstand
mellom rullenes 3 akse 17 og containerens tyngdepunkt.
Denﬁe forholdsvis store momehtarm kréver enAfoth1dsvis
meget’ stor kraftzkning, som alltid-er sterre enn den som er

nedvendig for pdlasting av containeren.

Flytteanordningen kan utferes pa forskjellige mater, og et
andre illustrerende eksempel pad en utferelsesform vil bli
beskrevet under henvisning til fig. 6 og 7. I dette
tilfelle samvirker inngrepsorganene 13 med &dpningene 20 1
hjernebeslagene 9 pd& front- og baksiden av containeren.
Inngrepsorganet 13 er pa fig. 6 og 7 dannet av en "dreie-

las", som ved hjelp av et sperrehandtak 21 kan beveges frem
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og tilbake mellom en innskjevet og en utskjevet posisjon,
i hvilken dreieldsen 13 kan innferes i en &pning 20 i et
hjernebeslag og etter dreining en kvart omdreining kan
bevege seg inn bak kanten av apningen 20. Kombinasjonen av
en dreields 13 og en apning 20 i et hjernebeslag 9 er kjent
teknikk. Nar dreieldsen 13 gar inn i hjerbebeslaget 9,
blir hjernebeslaget 9 klemt fast mellom dreieldsen 13 og
stetteflaten 14. Pa fig. 6 og 7 er dreieldsen beveget
gjennom en apning i stetteflaten 14. Fig. 6 viser den
innskjevne posisjon av dreieldsen, og den utskjevne posi-
sjon av denne er vist med strekpunkterte linjer, mens fig.
7 viser den utskjevne stilling av dreielédsen. Inngreps-
anordningen 6 med dreieldsen 13 er i dette tilfelle frem-.
stiit izsbaf fra akselen 2, men en ikke-lesbar utferelse er
ogsd mulig. Fig. 7 viser igjen hvorledes fremspringet 12
pa akselen 2 kan gripe inn med en utsparing 23 i tappen 11

av inngrepsanordningen 6 for 1lasning i aksial'fetning.

Tilkoblingen-.til en- cOntainer o7 Askjer nd som felger:

. Stotteflaten 14 plasseres mot containeren 7, idet apningen

i stetteflaten 14 er pa linje med apningen 20 i hjerne-
beslaget 9. Dreieldsen blir sa innfert gjennom de to
apninger ved hjelp av sperrehandtaket 21 og dreiet en kvart
omdreining. Som et resultat er hjernebeslaget 9 sperret
inne mellom dreieldsen 13 og stetteflaten 14, slik at

rotasjon av inngrepsanordningen 6 i retning motsatt dreie-

.retningen for _akselen 2 under “hevningen forhindres.

"Hevningen skjer nd pa samme mite som - beskrevet -under

henvisning til fig. 4 og 5. - Nar kammene 15 og 16 kommer i
kontakt med hverandre, ma kraftparet som dannes av kraftpa-
virkningen fra kabelen, for ytterligere hevning overferes
om rullenes 3 akse 17 ved hjelp av en momentarm med en
lengde lik den horisontale avstand mellom rullenes 3 akse
17 og containerens tyngdepunkt. Den nedvendige trekkraft
for dette, som griper inn med inngrepsanordningen 4, vil
vare mange ganger sterre enn den kraft som kreves for a

bevege containeren eller lasteplanet.
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1. Anordning for lefting og flytting av en last (7) som
hviler pad et underlag, omfattende en aksel (2) pa& hvilken
én eller flere ruller (3) er roterbart montert, og en inn-
grepsanordning (6) som er koblet til akselen (2) og innret-
tet for inngrep med lasten (7), hvilken aksel (2) ogsad er
forsynt med forbindelsesorganer (4) for utevelse av en
kraft mot akseien i et punkt i avstand fra rullenes (3)
rotasjonsakse (17), slik at nar inngrepsanordningen (6)
inngripg; med lasten (7) og en trekkraft uteves mot nevnte
forbindelsesorgan (4’ i retning bort"fra lasten (7),
roteres akselen (2) 1 forhold til rullene (3) om nevnte
rotasjonsakse (17) og bevirker at inngrepsanordningen (6)

dreies om nevnte rotasjonsakse (17) for a lefte en ende av

lasten (7) opp fra underlaget, hvilken dreining begrenses
-av anslagsorgan pa inngrepsaﬁordningen,(6y, idet utévelse'.
av ytterligere trekkraft bevirker at rullene (3) roterer om .

rotasjonsakéen (17) for derved & flytte lasten (7) pa
underlaget,

karakterisert ved at akselen (2) videre er
forsynt med et hull (5) som strekker seg parallelt med og
er sideveis forskjevet i forhold til nevnte rotasjonsakse
(17), og en forste kam (16) utformet rundt periferien av
akselen (2), og at nevnte inngrepsanordning (6) er forsynt
med en akseltapp (10) for opptagelse i nevnté hull (5) for .
a koble inngrepéanordningen. (6) til akselen (2), og.en
andre kam (15) som danner nevnte anslagsorgan og er innret-
tet til & komme til anlegg mot nevnte forste kam (16) pa
akselen (2) nar inngrepsanordningen (6) dreies en forutbes-
temt vinkel i forhold til akselen (2).

2. Anordning ifelge krav 1,
k arakterisert v e d at enten akselen (2)

eller inngrepsanordningen (6) er forsynt med et fremspring
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(12) og den andre av disse deler er forsynt med en utspa-
ring (23) for opptagelse av fremspringet slik at i en
vinkelstilling av inngrepsanordningen (6) i forhold til
akselen (2) befinner fremspringet (12) seg utenfor utspar-
ingen (23) slik at akseltappen (10) kan forskyves aksialt
i hullet (5), mens ved rotasjon av inngrepsanordningen (6)
i forhold til akselen (2) til den stilling hvor lasten (7)
loftes opp fra underlaget, inngriper fremspringet (12) med
utsparingen (23) for & forhindre aksial bevegelse av
inngrepsanordningen (6) og akselen (2) i forhold til
hverandre og derved lase inngrepsanordningen (6) pa akselen
(2) i aksial retning.
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